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MedSky MS10 TT

Con SW 13.0 o versione superiore

MedSky MS10 CAN - MedSky MS10 CAN TX

Con SW 12.30 o versione superiore

Se disponete di un’apparato con versione sw inferiore, ci potete contattare per 'aggiornamento
tramite telefono, purche la SIM CARD impiegata disponga della linea dati “bidirezionale”.

RICEZIONE POSIZIONE VEICOLO

Sono ora possibili 3 tipi di interrogazione via SMS per conoscere la posizione in cui si
trovail veicolo:

- POS: Fornisce le coordinate geografiche (latitudine e longitudine).

- LOC: Fornisce l'indirizzo o il punto noto piu vicino (servizio a pagamento, soggetto
ad abbonamento).

I nuovo messaggio, riservato a chi dispone di un telefono cellulare di tipo
‘SMARTPHONE” con connessione ad internet, permette di ricevere direttamente sul
cellulare il link per visualizzare la mappa col punto in cui si trova il veicolo.

Inviare 'SMS:

POSG (digitare POSG senza spazi)

Cliccare sul link ricevuto per visualizzare la mappa.

ATTENZIONE:
| costi telefonici relativi all’invio degli SMS ed alla
navigazione in Internet dipendono dal Gestore
Telefonico scelto e dal piano tariffario attivato.
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INTRODUZIONE

MedSky MS10 CAN (di seguito MS10) € una periferica per la localizzazione di mezzi mobili
che utilizza il sistema di satelliti GPS (Global Positioning System).

Le dimensioni compatte, l'interfaccia “CAN” integrata, la batteria tampone ed il “SENSORE
DI MOVIMENTO?” ne facilitano I'installazione, aumentandone le prestazioni e riducendo i
consumidicorrente ed i costi.

Puo essere impiegata per la SICUREZZA, la LOGISTICA o piu semplicemente solo come
LOCALIZZATORE.

Le varie funzionalita posso essere impiegate separatamente o in modo integrato.

Le comunicazioni avvengono tramite il modulo telefonico integrato che puo utilizzare 4
diversi canali: Dati, Voce, SMS e GPRS, secondo il tipo di segnalazione dainviare.

Risulta di semplice impiego grazie alla speciale interfaccia “CAN” che “dialoga” con
'impianto originale del veicolo, permettendo di attivare / disattivare il sistema tramite il
radiocomando originale, acquisendo anche altri dati necessari per il proprio funzionamento.

E’ possibile impiegare anche sensori ed attivatori esterni, gestiti dal radiocomando originale
del veicolo, forniti del proprio radiocomando o corredati di “transponder” in radiofrequenza
(trasmettitori a trasmissione continua per rilevare autonomamente la presenza a bordo di
persone autorizzate all'impiego del veicolo).

Gestisce le chiavi elettroniche ad autoapprendimento e codice variabile CHD 400, per
attivare / disattivare il sistema facilmente, anche in caso diemergenza.

Il sistema & estremamente “flessibile”, permettendone I'impiego su tipologie di veicoli
estremamente diversi tra loro, quali, ad esempio, autovetture, veicoli commerciali ed
industriali, camper, macchine operatrici, macchine agricole, rimorchi, etc.

Installato per la SICUREZZA del veicolo, consente il controllo e la gestione del mezzo in
proprio o tramite la Centrale Operativa di Sicurezza (di seguito abbreviatain C.S.).

La C.S. puo effettuare I'inseguimento del veicolo (in tempo reale), verificarne lo stato, la
posizione ed inviare telecomandi per interagire con la periferica (es. impedire I'avviamento
del mezzo, metterlo in FUORI SERVIZIO, disattivare momentaneamente dei sensori,
attivare delle uscite), contattare le Forze dell’Ordine per il recupero del veicolo.

In presenza della C.S. il funzionamento varia secondo il Livello di Servizio sottoscritto e la
C.S.impiegata. Alcune funzioni possono essereriservate allaC.S.
Consultare le istruzioni specifiche relative alla C.S. ed al Livello di Servizio.

Nell’uso “IN PROPRIO” 'Utente riceve direttamente tutti gli allarmi e gestisce i comandied i
sensori tramite SMS e/o DTMF.

In questa configurazione l'utente pud inserire complessivamente fino a 10 numeri di
telefoni, ai quali, in caso di allarme, viene inviata la segnalazione.

L'avviso dell’allarme pud essere inviato anche tramite telefonata al telefono dell’Utente
Pricipale (se € presente lalinea VOCE), oltre al’'SMS come per gli Utenti Secondari.

L'SMS indica anche il tipo di allarme rilevato.



Come LOCALIZZATORE consente all'Utente di visualizzare tramite SMS la posizione del
veicolo:

- POSG: Fornisceillink pervisualizzare la mappa col puntoin cui sitrovail veicolo.
Per chi dispone di un telefono cellulare di tipo “SMARTPHONE” con
connessione ad internet.

- POS: Fornisce le coordinate geografiche (latitudine e longitudine), da convertire in un
punto su di una cartografia elettronica, anche dal nostro sito internet:

www.medautomotive.it In: LOCALIZZA LA TUA AUTO.

- LOC: Fornisce I'indirizzo o il punto noto piu vicino.
(Servizio a pagamento, soggetto ad abbonamento conA.E.B. S.p.A.).

Puo gestire I'avviso tramite SMS al superamento della VELOCITA' MASSIMAimpostata.

Utilizzato per LOGISTICA consente all’'Utente di gestire tramite la propria “Centrale di
Gestione Flotta” (di seguito abbreviata in C.G.F.) installata presso la propria sede i veicoli,
consentendo, ad esempio, di visualizzarne la posizione e lo stato (motore acceso / spento,
velocita, km percorsi sia totali che parziali, anche per gestirne la manutenzione, etc.).

Tramite I’abbonamento alla Centrale Operativa di Sicurezza (di seguito abbreviata in
C.S.0C.S.WEB perisoli servizi di Logistica), pud consentire di visualizzare tramite internet
(WEB) direttamente sullo schermo di uno o piu PC la posizione del veicolo ed i percorsi
effettuati, nei giorni selezionati.

Dispone di una interfaccia di tipo I’C "Inter Integrated Circuit" predisposta per 'abbinamento

di specifici sensori opzionali di prossima disponibilita, per rilevare ad esempio, temperature,

livelli, etc.

ATTENZIONE:

- | servizi di Localizzazione tramite web e / o di Sicurezza sono subordinati alla
sottoscrizione di un Contratto di Abbonamento al Servizio ed al pagamento del relativo
canone diabbonamento.

- Il Servizio LOC prevede I'invio del relativo Contratto di adesione al Servizio compilato e
firmato ad A.E.B. S.p.A. tramite fax. Il pagamento delle interrogazioni disponibili tramite
SMS avviene in modo prepagato, tramite I'installatore.

GPS
MS10 contiene un ricevitore GPS che, tramite i relativi satelliti, gestisce la posizione del
mezzo sul territtorio tramite Latitudine, Longitudine, Altitudine ed Ora UTC = ora riferita al
meridiano di GREENWICH (un'ora in meno rispetto all'ora solare in Italia, due ore in meno
quando € invigore I'oralegale).

Il sistema pud quindi calcolare con buona approssimazione velocita e distanze percorse.
Generalmente la precisione del segnale contiene I'errore di pochi metri.

In localita o situazioni particolari I'errore introdotto dal GPS puo aumentare (ad esempio per
situazioni belliche, col veicolo che transita sotto a palazzi molto alti o in strette valli che
impediscono laricezione di piu satelliti).

La lettura del segnale & buona quando visualizza almeno 3 satelliti, ottima con almeno 4 0 5.

Il passaggio in gallerie o il parcheggio sotto a tetti in metallo o cemento ne impediscono la
lettura. In queste circostanze, interrogandola, avremo il dato dell'ultima lettura effettuata col

cielovisibile.

GPRS
Il GPRS permette un collegamento continuo con la C.S. WEB o la C.G.F., generalmente con
costi contenuti, permettendole di memorizzare automaticamente al suo interno in tempo
reale gli spostamenti del mezzo e le variazioni dei sensori di bordo, consentendo di
visualizzare sul video del PC collegato ad internet la disposizione dei veicoli sul territorio.
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AVVERTENZE

- Le istruzioni seguenti si riferiscono all'impianto completamente installato e collegato;
se alcune parti non sono state connesse, il funzionamento risultera ridotto.

- Il presente manuale di FUNZIONAMENTO riguardal’uso IN PROPRIO del sistema.

- Se l'impianto € gestito dalla C.S. o C.S. WEB alcune funzioni possono variare, secondo
la C.S. prescelta ed il Livello di Servizio sottoscritto, altre potrebbero essere riservate alla
C.S.; consultare le istruzioni specifiche abbinate ai moduli di abbonamento della C.S.
Impiegata.

SIM-CARD

La periferica funziona solo inserendovi una scheda telefonica SIM-CARD, reperibile
tramite i Gestori Telefonici di Telefonia Mobile.

Per il solo uso “in proprio” come localizzatore con SMS deve disporre almeno di “SMS”
(tramite linea VOCE e/o DATI ad esempio con una scheda prepagata o M2M).

Con C.S.WEB/C.G.F. perapplicazionidiLOGISTICA deve disporre dellalinea GPRS.

Con C.S./C.G.F. per applicazionidi SICUREZZA/LOGISTICAdeve disporre dilinea DATI.
ATTENZIONE:

- Seil veicolo viaggia all’estero, verificare che la SIM CARD sia abilitata al Roaming
Internazionale.

- PerilGPRSrichiedere unatariffa“AVOLUME”, non a tempo.
Valutare attentamente le proposte dei vari Gestori Telefonici per attivare I'offerta
piu conveniente.

- Per le installazioni di SICUREZZA consigliamo l'impiego di una SIM-CARD con
contratto; sconsigliamo quelle di tipo PRE-PAGATO o a SCALARE, che possono
inefficiare il Servizio di Telesorveglianza (generalmente le SIM CARD di tipo PRE-
PAGATO o a SCALARE se non vengono ricaricate almeno ogni 8 / 12 mesi, il gestore
telefonico le pud “annullare”, anche se dispongono di credito residuo).

- Nonutilizzare SIM CARD ditipo “UMTS?”, poiché non compatibili.

Il sistema satellitare MS10 & costruito per la Sicurezza del veicolo e dei suoi occupanti,
nonché perla Logistica, ovvero per migliorare sempre piu I'efficienza nel lavoro quotidiano.

ATTENZIONE

Raccomandiamo pertanto diimpiegarlo rispettando le norme vigenti relative alla PRIVACY.

A.E.B. S.p.A.declina ogniresponsabilita e sospende la garanzia in caso di utilizzo improprio
del prodotto o di parte di esso, di manomissione o di abbinamento a dispositivi non previsti.

A.E.B. S.p.A. si riserva la facolta di apportare variazioni, aggiornamenti e modifiche
tecniche al prodotto in qualunque momento, senza preavviso.



UTILIZZO DEL SISTEMA COME LOCALIZZATORE

In questa configurazione, il sistema puo essere interrogato per conoscere la posizione del
veicolo, anche tramite SMS.
Vedere: “RICEZIONE POSIZIONE VEICOLO".

ATTENZIONE

Con la gestione “in proprio” occorre come prima cosa registrare il Telefono Principale che
gestisce il sistema, anche perridurre il consumo di corrente a veicolo fermo.

Vedere: “REGISTRAZIONE TELEFONO CELLULARE UTENTE “PRINCIPALE””.

Abilitandolo alla trasmissione degli allarmi (“IN SERVIZIO” del sistema), possiamo gestire
semplicemente anche gli allarmi per:

- SOCCORSO pigiando brevemente il PULSANTE di SOCCORSO installato sul veicolo.

- VELOCITA’ se il veicolo la supera la “velocita massima” che gli possiamo impostare
tramite SMS (velocita rilevata tramite il GPS integrato).

LED DI SEGNALAZIONE

[ILED in dotazione (spia rossaluminosa) ci fornisce informazioni sullo stato del sistema:

- 2 breviaccensioni, lampeggi, poi lampeggi molto lenti a sistema inserito.

4 brevi accensioni, lampeggi, poi lampeggi molto lenti a sistema inserito con
I'esclusione momentanea tramite pulsante supplementare del Sensore di Movimento
(di prossima disponibilita).

6 brevi accensioni, lampeggi, poi lampeggi molto lenti a sistema inserito con
'esclusione momentanea sia del controllo Zona Carico, che del Sensore di
Movimento (di prossima disponibilita).

1 lampeggio lungo, poi spento, indica che il sistema si & disattivato.

Accesofisso all’apertura di una porta, con la MASSIMA SICUREZZA attiva.

Allo spegnimento della chiave quadro [+15] OFF dei lampeggi indicano I’'intensita
del segnale telefonico:

1 lampeggio = non c’é segnale telefonico;

2 lampeggi = segnale scarso;

3 lampeggi = segnale medio;

4 lampeggi = segnale buono;

5 lampeggi = segnale ottimo.



REGISTRAZIONE TELEFONO CELLULARE UTENTE “PRINCIPALE”

Inviare dal telefono cellulare che vogliamo registrare al numero SMS del MS10 'SMS:

REG ON (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

La periferica memorizza automaticamente il numero del telefono che le ha inviato questo
messaggio, abilitandolo alla propria gestione come “TELEFONO PRINCIPALE".
MS10 risponde al telefono cellulare Principale con I’ SMS:

“‘MedSky MS10 REGISTRAZIONE AVVENUTA DEL NUMERO XXX/XXXXXX COME
UTENTE PRINCIPALE. ATTENZIONE NESSUNA PASSWORD ACCESSO LIBERO>”,
indicando anche se & presente una password e se I'accesso ¢ libero o limitato.

ATTENZIONE: Se ¢ presente la data e I'ora, queste sono indicate dal gestore telefonico,
pertanto possono essere riportate indifferentemente all’inizio o alla fine del'SMS.

Se nel telefono cellulare in uso viene memorizzato il numero telefonico degli SMS del
MedSky MS10 associandogli il tipo o il numero di targa del veicolo, quando riceverete un
messaggio da esso, il telefono cellulare Vi pud indicare anche il veicolo che lo hainviato.

- E' possibile cambiare il cellulare Principale Registrato, inviando il messaggio
“‘REG ON” dal nuovo telefono.
Alla ricezione del comando, MS10 inviera automaticamente un SMS ad entrambi i
cellulari, confermando la nuova registrazione e lo stato dell'accesso.

- Per“visualizzare” quale € il telefono Principale Registrato, inviare ' SMS:

REG (digitare REG senza spazi)

La periferica risponde col numero del cellulare Principale Registrato tramite I' SMS:

“‘MedSky MS10 REGISTRAZIONE AVVENUTA DEL NUMERO XXX/XXXXXX COME
UTENTE PRINCIPALE”.

Se risponde: “MedSky MS10 NESSUN NUMERO REGISTRATO” non risulta registrato il
“Telefono Principale”, pertanto in mancanza della C.S. il sistema non pud inoltrare gli
allarmi, anche se &€ “IN SERVIZIO”.

- Se vogliamo “cancellare” il telefono Principale Registrato, senza sostituirlo, inviare il
seguente SMS:

REG OFF (inserire uno spazio di separazione tra le parole)
La periferica risponde al cellulare Principale Registrato tramite un SMS:

“MedSky MS10 REGISTRAZIONE CANCELLATA DEL NUMERO XXX/XXXXXX COME
UTENTE PRINCIPALE”.

ATTENZIONE:

- Sevisono Utenti Secondari registrati, questi verranno tutti cancellati.

- Deve sempre essere registrato I’Utente Principale o una centrale C.S. o C.G.F,,
altrimenti il sistema non puo ridurre i consumi di corrente, entrando in stand-by.

- GIli SMS possono essere scritti sia con lettere MAIUSCOLE che minuscole.



LIMITAZIONE ACCESSO

Inviando dal telefono Principale il seguente SMS, impediamo agli utenti Secondari registrati
diinviare comandi o localizzare il veicolo. Riceveranno comunque copia degli allarmi:

ACC OFF (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)
L'MS 10 risponde conl’SMS: “ACCESSO AGGIORNATO: ACCESSO RISERVATO”.

- Pervisualizzare il tipo di accesso impostato, inviare dal telefono Principale I' SMS:

ACC (digitare ACC senza spazi)
La periferica comunica al cellulare Principale il tipo di accesso impostato, con I’ SMS:
“ACCESSO LIBERO” oppure “ACCESSO RISERVATO”.

Con ACC OFF se gli altri cellulari tentano di inviare un comando al quale non sono piu
abilitati, riceveranno: “UTENTE NONABILITATO PER QUESTO COMANDO”.

- Perrevocare il comando, inviare dal telefono Principale I' SMS:

ACC ON (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)
La periferica risponde con: “ACCESSOAGGIORNATO: ACCESSO LIBERO”.
LaC.S.elaC.G.F. se presenti, possono sempre contattare la periferica.

LIMITAZIONE ACCESSO - PASSWORD

Possiamo creare due diversi livelli di accesso:

1) Con PASSWORD per inviare telecomandi tramite SMS o DTMF (anche da telefoni non
registrati) o per Registrare un nuovo telefono Principale.

2) Senza PASSWORD per la solalocalizzazione del veicolo.

L'impiego della PASSWORD (da anteporre ad ogni comando inviato tramite SMS o DTMF)
permette dirisolvere situazioni come lo smarrimento o il furto del telefono cellulare stesso.

- Perimpostarla, inviare I SMS:
PASS <password> <password> (non inserire le parentesi <>, ma digitare lo
spazio di separazione trale parole)
ATTENZIONE:
- Lastessapassworddeve essere digitata due volte, come indicato.

- Deve essere dialmeno 4 caratteri numerici manon deve superarei10.
- Lapassword deve essere usata prima di ogni comando inviato: <password> XXX XXX

La periferica risponde al cellulare Principale con la password inserita, tramite ' SMS:
“PASSWORD AGGIORNATA: PASSWORD ATTUALE: password”
‘ERRORE PASSWORD?” indica che si é tentato I'inserimento di una password non corretta.

- Pervisualizzare la password impostata, dal cellulare Principale inviare ' SMS:

PASS (digitare PASS senza spazi)
La periferica comunica al cellulare Principale Registrato la password inserita:

‘“PASSWORDATTUALE: password”
Nonrisultainserita se invece risponde: “ATTENZIONE NESSUNAPASSWORD”.

CANCELLAZIONE PASSWORD

- Percancellare la password impostata, dal cellulare Principale Registrato inviare:

<Password> PASS OFF (non inserire le parentesi <> ma digitare lo
spazio di separazione trale parole)

La periferica risponde conI'SMS: “ATTENZIONE NESSUNAPASSWORD”.
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RICEZIONE POSIZIONE VEICOLO

Sono possibili tre diversi tipi di interrogazione tramite SMS:

POSG (digitare POSG senza spazi)
Permette diricevere direttamente sul cellulare il link per
visualizzare la mappa col punto in cui sitroval il veicolo.

ATTENZIONE: L’SMS pu6 essere impiegato solo da telefoni
cellulare con connessione ad internet ditipo “SMARTPHONE".

=:: glackBer’y 3
e ke

POS (digitare POS senza spazi)
Perricevere le seguentiinformazioni: MedSky MS10 = modello periferica
UTC: xx:xX:xX = ora in “oo:mm:ss” e data in “gg/mm/aaaa” dell'ultima posizione
XX/ XX/ XXXX rilevata (UTC = ora del meridiano di GREENWICH: 1ora in meno

rispetto all'ora solare in Italia, 2 ore in meno con I'ora legale).

Lt: N xx xx'xx” = ultima posizione rilevata, espressa in coordinate geografiche, con:
Ln: E xxx xx' xx” Lt=Latitudine N=Nord e Ln = Longitudine E = Est.
Alt: xxxxx m = L'altitudine in metri.
Vel: xxx km/h = Lavelocitain Km/h, indicativa, rilevata tramite il GPS o 'odometro.
Dir: xxx gra = Ladirezione di spostamento in gradi; es. Nord = 360°.
Km Tot: xxxxxxx = | chilometri percorsi totali dall’installazione del sistema.

Km Parz: xxxxxxx.x = | chilometri percorsi parziali, valore azzerabile da C.G.F.,.SMS o
DTMF (valori indicativi rilevati tramite GPS).

Vb: xx.xV = Tensione di alimentazione del sistema.
LOC (digitare LOC senza spazi)
Perricevere le seguenti informazioni: med LOCATOR MEDSKY MS10
Via xxxxxx, n. xx, Localita, (Provincia) Nazione = Indirizzo dell’'ultima posizione rilevata.
DATA gg/mm/aa = La data dell’'ultima posizione rilevata.
Oraoco:mmUTC = L'ora dell'ultima posizione rilevata (UTC = ora del meridiano di

GREENWICH: 1ora in meno rispetto all'ora solare in ltalia, 2 ore
in meno con l'oralegale).

Vel: xxx km/h = La velocita in Km/h, indicativa, rilevata tramite il GPS o 'odometro.
Km T: xxxxxxx =| chilometri percorsi totali dall’installazione del sistema.

Cred xxx = |l credito residuo (numero di interrogazioni ancora disponibili).
ATTENZIONE:

- Funzione opzionale disponibile a pagamento. Contattate I'Installatore.
- Con ACCESSO LIMITATO interrogazione disponibile solo dal telefono registrato.
- La precisione della LOCALIZZAZIONE IN CHIARO dipende anche dall'accuratezza

della cartografi disponibile. Se disponibile, il messaggio indica anche la strada ed il N.
Civicoin prossimita del quale sitrovail veicolo, altrimenti riporta il punto noto piu vicino.

RICHIESTA POSIZIONE VEICOLO

Arrestando il veicolo, MS10 memorizza la posizione in cui si trova. Saltuariamente verifica
che non sia cambiata. Per attivare manualmente il controllo della posizione, inviare:

GPS NEW (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

Risponde con |’ SMS: “POS” riportando la data aggiornata o, se non € in grado di aggiornarla
(es. veicolo sotto a tetti in metallo o muratura), fornisce l'ultima posizione disponibile:
verificare pertanto la data e I’ora indicata nel messaggio. Se viene re-inviato mentre sta
gia cercando di calcolare la posizione, risponde: “GPS OCCUPATO”.

ATTENZIONE: ll calcolo della posizione puo richiedere anche alcuni minuti.



CONTATORE DEI KM PARZIALI PERCORSI
L'Utente Principale pu® azzerare il contachilometri parziale del’MS10, inviandogli 'SMS:
KMP RESET (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

La periferica risponde con I' SMS: “ ATTUALI KM TOTALI: xxxxxxx, KM PARZIALI: XXXXXXX
AZZERATIKM PARZIALI!".

CONTROLLO DELLA VELOCITA' MASSIMA

MS 10 ci pu0 avvisare se il veicolo supera la velocita che abbiamo impostato (calcolata col
GPS, tramite i satelliti rilevati; sconsigliamo di inserire velocita inferiori ai 10 Km/h, per la
tolleranza del sistema).

Ad ogni nuova accensione del motore, la prima volta che si supera la velocita impostata,
viene inviato un SMS di avviso solo al telefono dell’Utente Principale registrato.

Perimpostare la velocita massima, inviare I’ SMS (in Km/h, su 3 cifre massimo):

VEL <xxx> (non inserire le parentesi <>, ma digitare
lo spazio di separazione tra le parole)

La perifericarisponde conl’SMS: “LIMITE DI VELOCITA xxx Km/h IMPOSTATO!”

Superando il limite impostato, il cellulare Principale ricevera questo messaggio:
‘“ATTENZIONE! LIMITE DIVELOCITA xxx Km/h SUPERATO”

- Pervisualizzare il limite di velocita impostato, inviare ' SMS:

VEL (digitare VEL senza spazi)

MS10risponde conI’SMS: “LIMITE DI VELOCITA’: xxx Km/h IMPOSTATQO” oppure, se non
e statoimpostato: “LIMITE DI VELOCITA’'NON IMPOSTATO”

Per cancellare il limite di velocita precedentemente impostato, inviare I' SMS:
VEL OFF (digitare lo spazio di separazione tra le due parole)
[l sistemarisponde: “LIMITE DI VELOCITA'NON IMPOSTATO".

RESET DEL SISTEMA

Per effettuare il “reset” del sistema, in alternativa al “PULSANTE DI SOCCORSQO” premuto
per almeno 15 secondi fino a quando il LED lampeggia molto velocemente, inviare I’ SMS:

RESET (digitare RESET senza spazi)

Restano operative tutte le impostazioni precedentemente effettuate.
Non c’eé SMS dirisposta.

RIDUZIONE DEL CONSUMO DI CORRENTE

Per ridurre al minimo il consumo di corrente la periferica attiva automaticamente, a veicolo
fermo, vari livelli di risparmio energetico.

L'impostazione standard prevede che anche al livello minimo di assorbimento MS10 &
sempre in grado di rispondere alle interrogazioni (telefono), monitorare costantemente i
propriingressi, elaborare e trasmettere I'eventuale situazione di allarme.
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UTILIZZO DEL SISTEMA PER “SICUREZZA”

TRAMITE IL TELECOMANDO ORIGINALE DEL VEICOLO
- CON L’ATTIVATORE CAN INTEGRATO -

INSERIMENTO DEL SISTEMA
Chiudere il veicolo col telecomando originale, come indicato dal costruttore del veicolo.

Conferma: LED (spia rossa) 2 brevi lampeggi, seguiti da lampeggi, poi lampeggi
molto lenti a sistema inserito (un breve impulso ogni 3 0 4 secondi).

DISINSERIMENTO DEL SISTEMA
Aprire le porte col telecomando originale, come indicato dal costruttore del veicolo.

Periveicoli col tasto separato di apertura baule:

- generalmente anche questo tasto permette di disattivare il sistema;

- su alcuni veicoli, a causa del funzionamento originale, occorre prima
aprire le porte, poiil baule.

Conferma: 1 lampeggio lungo del LED, poi spento.

RIFIUTOALL'INSERIMENTO

e Con chiave quadro accesa, il sistema ignora I'inserimento da telecomando originale
(tramite il proprio attivatore CAN integrato; pudé comunque inserirsi impiegando alcuni
specifici tipi di attivatori esterni).

e Tentando I'inserimento con una porta aperta, secondo il tipo di veicolo e le impostazioni
effettuate, il sistema puo ignorare l'inserimento (LED spento), oppure attivarsi ed
escludere la lettura delle porte o dell’ingresso pulsanti esterno, fino a quando tutte le
porte sono chiuse; solo in rari casi attiva I'allarme dopo alcuni secondi.

TRAMITE TELECOMANDO MED o ALTRO ATTIVATORE ESTERNO

INSERIMENTO DEL SISTEMA

Uscire dal veicolo; chiudere tutte le porte ed inserire il sistema col telecomando o col
sistema di accesso in uso, seguendo le relative istruzioni di funzionamento.

Conferma: LED (spia rossa) 2 brevi lampeggi, seguiti da lampeggi, poi lampeggi
molto lenti a sistema inserito (un breve impulso ogni 3 0 4 secondi).

DISINSERIMENTO SISTEMA

Disinserire il sistema col telecomando o col sistema di accesso in uso, quindi accedere al
veicolo.

Conferma: 1 lampeggio lungo del LED, poi spento.

RIFIUTOALL'INSERIMENTO
e Con chiave quadro accesa, il sistema generalmente ignora l'inserimento: verificare le
istruzioni dell’attivatore in uso, oppure pud inserirsi ed inviare I'allarme RAPINA.

e Tentandolinserimento con una porta aperta, secondo il tipo di veicolo e le impostazioni
effettuate, il sistema pud ignorare l'inserimento (LED spento), oppure attivarsi ed
escludere la lettura delle porte o dell'ingresso pulsanti esterno, fino a quando tutte le
porte sono chiuse; solo in rari casi attiva I'allarme dopo alcuni secondi.
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TRAMITE CHIAVE ELETTRONICA CHD 400

INSERIMENTO DEL SISTEMA
Con chiave quadro spenta [+15] OFF, premere la chiave elettronica sulla propria presa:

Conferma: LED (spia rossa) 2 brevi lampeggi, seguiti da lampeggi, poi lampeggi
molto lenti a sistema inserito (un breve impulso ogni 3 0 4 secondi).

Uscire dal veicolo e chiudere le porte al piu presto con la chiave o il telecomando originale.

DISINSERIMENTO DEL SISTEMA

Aprire le porte con la chiave o il telecomando originale, come indicato dal costruttore del
veicolo, quindi premere la chiave elettronica sulla propria presa:

Conferma: 1 lampeggio lungo del LED, poi spento.

e Se il sistema viene inserito con la CHD 400, € possibile disattivarlo entro 12 secondi
dall’apertura della porta, senza provocare allarme.
Vengono ritardati solo gli allarmi da: antifurto, porte can e movimento.

e Se é stato inserito in altro modo (col telecomando originale, tramite un attivatore
esterno, una telefonata col DTMF), all'apertura della porta si attiva la sirena, il clakson
o le frecce (se collegati); disattivare il sistema entro 12 secondi, altrimenti viene inviata
anche la segnalazione tramite il telefono.

e L'accensione della chiave quadro attiva I'allarme immediato.

CHIAVI ELETTRONICHE CHD 400

La CHD 400 (in dotazione, gia pronta all’'uso) permette di attivare / disattivare il sistema in
modo completo, consentendo di avviare il motore anche in caso di BLOCCO o
SUPERBLOCCO del sistema attivo.

E' possibile utilizzarne fino a 3 contemporaneamente, cancellare quelle perse o abbinarne
dinuove (darichiedere all'installatore).

Sono antiscanner, ad autoapprendimento ed a codice variabile (ROLLING-CODE).

FUNZIONAMENTO CHIAVI ELETTRONICHE

Appoggiare e premere a fondo la chiave sulla propria presa (le due parti metalliche devono
toccarsi). Il LED deve accendersi con la segnalazione corrispondente.

ABBINAMENTO / ESCLUSIONE CHIAVI ELETTRONICHE CHD 400:
Colsistema ariposoinserire il CODICE DI EMERGENZA come indicato a fianco.
Al termine, appena il LED €& spento, entro 25 secondi premere a fondo per 3 volte
consecutive la parte metallica di ogni chiave CHD 400 da attivare o da mantenere attiva
sulla presa chiave, attendendo ogni volta I’accensione del LED.
Se il contatto € precario, nonostante la segnalazione di conferma, pud essere necessario
premere nuovamente la chiave: solo 1 ulteriore lampeggio del LED ne indica la corretta
memorizzazione.

Attivata l'ultima (massimo 3), accendere e spegnere una volta la chiave quadro.

ATTENZIONE:

- Le chiavi non utilizzate nell’operazione sono disabilitate; possono essere riattivate
ripetendo la procedura.

- La procedura puo essere interrotta solo nella fase iniziale, se la prima chiave € stata
premuta per massimo 2 volte.

- Sesitentadiattivarne piu di 3, il sistema mantiene in memoria solo le ultime 3 inserite.
- Dopo 30 secondi senza effettuare operazioni, si esce dalla procedura.
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CODICE DI EMERGENZA

Consente di disattivare il sistema ed avviare il motore, anche col SUPERBLOCCO attivo.
Consigliamo di cambiare sempre quello standard inserito di fabbrica che

e:

1)

2)

3)

4)
5)

1111).

UTILIZZO DEL CODICE DI EMERGENZA

Con chiave quadro spenta, mantenere premuto il PULSANTE DI SOCCORSO per circa
5 secondi, sino a quando il LED inizia a lampeggiare: acceso / spento per lo stesso
tempo; rilasciando il pulsante, il LED rimane acceso fisso (ATTENZIONE: se lo si
mantiene premuto troppo a lungo, il LED inizia a lampeggiare ancora piu velocemente:
questo e il reset del sistema; aspettare 30 secondi, poiripetere dall’inizio 'operazione).
Premere quindi brevemente il PULSANTE DI SOCCORSO per il numero di volte
corrispondente alla prima cifra del CODICE dellMS10, verificando che ad ogni
pressione del PULSANTE il LED si spenga.

Completato I'inserimento della prima cifra del CODICE, attendere che il LED sispengae
riaccenda autonomamente.

Appenasi e riacceso, ripetere i punti 2) e 3) per le rimanenti 3 cifre del CODICE.
Attendere quindi il segnale di conferma costituito da alcunilampeggi veloci.

Appenail LED si spegne € possibile avviare il motore.

ATTENZIONE:

Lampeggi molto veloci del LED indicano che é stato inserito un codice errato.

Attendere alcuni secondi, poiripetere 'operazione dal punto 1).

Il CODICE DI EMERGENZA del’MS10 non va confuso con la PIN-CARD dell’eventuale
attivatore MED esterno, il cui codice di emergenza vainserito con altra procedura.

Il CODICE DI EMERGENZA pud essere cambiato dall’Utente Principale.

MODALITA’ DI INSERIMENTO / DISINSERIMENTO COMPLETO SISTEMA
CHD 400: Attiva e disattiva sempre, in qualunque condizione sia il sistema (toglie
direttamente anche BLOCCO e SUPERBLOCCO).

Codice di emergenza: Disattiva sempre, in qualunque condizione sia il sistema (toglie
direttamente anche BLOCCO e SUPERBLOCCO).

Telecomando originale tramite I'Attivatore Interno (CAN): Attiva il sistema; disattiva
solo se non sono intervenuti altri tipi di inserimento (telecomando / attivatore esterno,
telefonata col DTMF, comando remoto: Blocco e Superblocco, allarme del sistema con
“SBIMP” disabilitato).

Telecomando tramite I'Attivatore Esterno: Attiva il sistema; disattiva solo se non sono
intervenuti altri tipi di inserimento (telecomando originale tramite I'attivatore CAN
interno, telefonata col DTMF, comando remoto: Blocco e Superblocco).

Telefonata tramite il DTMF: Attiva il sistema; disattiva solo se non sono intervenuti altri
tipi di inserimento (telecomando originale tramite I'attivatore CAN interno, telecomando /
attivatore esterno, comando remoto: Blocco e Superblocco).

Inserimento tramite I'ingresso 5 - FUNZIONE SPECIALE SOLO PER APPLICAZIONI
SPECIALI con Centrale di Gestione Flotta MSCCO01.

Il filo attiva il sistema (ad esempio se viene sganciato il imorchio o la cassa mobile) .
LaC.G.F.,lachiave CHD 400 o il Codice di Emergenza disattivano.

MODALITA’ DI INSERIMENTO/DISINSERIMENTO parziale: BLOCCO MOTORE

Blocco da comando remoto o dopo allarme (con I'uso “in proprio” e con alcune C.S.);
disinserimento da CHD 400, codice di emergenza, comando remoto di “Sblocco” (SMS o
DTMF), attivatore interno/ esterno con “SBIMP”.

Superblocco da comando remoto; disinserimento da chiave elettronica CHD 400,
codice di emergenza o comando remoto “Supersblocco” (SMS o DTMF).
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RICEZIONE ALLARMI
CON POSIZIONE VEICOLO: Perricevere automaticamente ad ogni allarme sul telefono
dell’Utente Principale anche la posizione del veicolo, inviare uno dei tre seguenti SMS:

1) Perricevere sullo “SMARTPHONE” (con connessione ad internet) la mappa col veicolo:
ALR POSG (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

MS10 risponde con'SMS: “<ALR>: AGGIORNATO: POSG”

2) Perricevere la posizione del veicolo con le COORDINATE GEOGRAFICHE:
ALR POS (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

MS10 risponde: “<ALR>: AGGIORNATO: POS”

3) Perricevere la posizione del veicolo in CHIARO:

ALR LOC (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)
La perifericarisponde: “<ALR>: AGGIORNATO: LOC”
“LOC” Funzione opzionale disponibile a pagamento. Contattare I'Installatore.

RICEZIONE ALLARMI SENZA COORDINATE GEOGRAFICHE

Perriprendere aricevere sul telefono dell’Utente Principale la sola segnalazione di allarme,
senza le ulterioriinformazioni relative alla posizione del veicolo, inviare 'SMS:

ALR OFF (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)
MS10risponde con'SMS: “<ALR>AGGIORNATO: NON IMPOSTATOQ".
ELENCO ALLARMI
Conlatelefonata siriceve la “segnalazione di allarme”; 'SMS ne indica il tipo, la data e I'ora.
Messaggio Generato da:
SOCCORSO Breve pressione sul relativo pulsante.

AVVIAMENTO Accensione chiave quadro [+15] ON da collegamento esterno.
AVVIAMENTO CAN Accensione chiave quadro [+15] ON dall’attivatore CAN integrato.
SUPERBLOCCO Accensione chiave quadro [+15] ON con SUPERBLOCCO attivo.

RAPINA Inserimento sistema con chiave quadro accesa [+15] ON.

PORTE CAN Apertura di porte, cofano o baule rilevate dall’attivatore CAN integrato.

ANTIFURTO Apertura di porte, cofano o baule rilevati da centrale di allarme o
attivatore esterno, moduli supplementari.

MOVIMENTO Tramite il sensore interno di “movimento”.

USCITASTAZ Spostamento non autorizzato veicolo (GPS)-quadro spento [+15] OFF.

USCITA ZONA Uscita dalla zona di stazionamento forzato.

TAGLIOALIM Distacco alimentazione esterna a sistema inserito.

BATT SCARICA Monitoraggio batteria principale del veicolo.
GPS OSCURATO Conchiave quadro accesa, il sistema nonriesce a “vedere” i satelliti.

CRASH Segnala urti violenti del veicolo tramite sensore opzionale.
RIMORCHIO Sgancio rimorchio o apertura portelloni della zona di carico.
MAXSICUREZZA Aperturaporte a quadro acceso, conla MASSIMA SICUREZZA attiva.
VELOCITA' Superamento velocita massimaimpostata.

FUORISERVIZIO Avvisocheil sistemanon pud inviare allarmi.

ATTENZIONE:

- Variazioni delle segnalazioni possono dipendere da collegamenti effettuati in modo
diverso dallo standard, spesso dipendenti dalle caratteristiche originali del veicolo.

- L'invio dell'allarme al telefono dell’Utente Principale & costituito da una telefonata di
avviso, seguita dall’SMS (se € un cellulare), secondo il Livello di servizio attivato.

- Altre indicazioni di allarme eventualmente presenti indicano segnalazioni antecedenti,
gia segnalate almomento del loro verificarsi.
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DESCRIZIONE ALLARMI

Al verificarsi di un allarme, MS10 ne invia comunicazione al telefono registrato dell'Utente
Principale, quindi, se presenti, agli utenti Secondari.

ATTENZIONE:

- Alcuni possono essere segnalati anche localmente attraverso gli avvisatori acustici,
quali, ad esempio, la sirena SIR 010 (opzionale) o il CLAKSON del veicolo, oppure
visivamente tramite gliindicatori di direzione, secondo i collegamenti effettuati.

- Salvodiversaindicazione, I'allarme & attivo 30 secondi dopo I'inserimento del sistema.

- Generalmente si attiva prima la segnalazione acustica / ottica sul mezzo, poi, se non
viene disattivato il sistema entro 15 secondi, viene inviato I'allarme tramite telefono.

- Gliallarmi SOCCORSO e CRASH sono sempre attivi e vengono inviati senza ritardo.

- Cicli di allarme della durata di 25 / 30 secondi, disattivabili tramite telecomando, chiave
elettronica CHD 400, comando remoto o codice di emergenza.

- Gliingressi dell’allarme antifurto (centrale di allarme, attivatore esterno, moduli / sensori
opzionali, pulsanti) e rimorchio / portelloni, se all'inserimento del sistema ancora aperti,
MS10 liignorafino al momento in cui vengono chiusi e riaperti.

RICHIESTA DI SOCCORSO
Premendo brevemente lo specifico pulsante, il sistema invia la “richiesta di aiuto”.
- Indicazione: ALLARME SOCCORSO
- Funzione sempre attiva, anche col sistema disinserito, purché “IN SERVIZIO”.
- Invioimmediato della segnalazione (allarme silenzioso, senza sirena né frecce).

ALLARME AVVIAMENTO

Accendendo la chiave quadro [+15] ON a sistema inserito o col BLOCCO motore attivo.

- Indicazione: ALLARME AVVIAMENTO o ALLARME AVVIAMENTO CAN (col segnale
della chiave quadro rilevato dall’'interfaccia “CAN” interna).
In alcuni veicoli con linea CAN, la chiave quadro contenente il “transponder”
dell’immobilizzatore originale, se riconosciuto come proprio dal veicolo, pud svolgere
la funzione di “disinserimento”, come avviene aprendo il veicolo col suo telecomando.

- Ciclodiallarme di 25 secondi, da avvisatori acustici ed indicatori di direzione.

- lltentato avviamento col sistemainserito o in BLOCCO genera un ciclo di allarme.

- Nonviene ripetuto se la chiave quadro resta in ON (quadro acceso).

- L'allarme siripete se la chiave quadro viene riportata in OFF e poi ancora lasciata in ON
peralmeno 1 secondo, dopo una pausa di almeno 15 secondi dalla prima accensione.

- Ciclidiallarme in numero illimitato.

ALLARME SUPERBLOCCO

Accendendo la chiave quadro [+15] ON col SUPERBLOCCO attivo.

- Indicazione: ALLARME SUPERBLOCCO

- Funzione attiva solo col SUPERBLOCCO inserito.

- Ciclodiallarme di 25 secondi, da avvisatori acustici ed indicatori di direzione.

- lltentato avviamento genera un ciclo di allarme.

- Nonvieneripetuto se la chiave quadro resta in ON (quadro acceso).

- L'allarme viene ripetuto solo se la chiave quadro viene riportata in OFF e poi ancora
lasciata in ON per almeno 1 secondo, dopo una pausa dialmeno 15 secondi dalla prima
accensione.

- Ciclidiallarme in numero illimitato.

14



ALLARME RAPINA
Inserendo il sistema tramite un attivatore esterno adatto, con chiave quadro accesa.
- Indicazione: ALLARME RAPINA
- Funzione attiva con chiave quadro accesa [+15] ON.

- Invio ritardato di 60 / 120 secondi dipendente dall'attivatore in uso, della segnalazione di
allarme (allarme silenzioso, senza sirena né indicatori di direzione).

- Dopo 30 sec. dall’arresto del motore, si attiva anche il BLOCCO del veicolo; accendendo
nuovamente la chiave quadro, sara ora inviato I'allarme avviamento ed attivata
'eventuale sirena / frecce. Le altre protezioni non si attivano autonomamente
(movimento, stazionamento, pulsanti, rimorchio).

ALLARME PORTE CAN

Quando col sistema inserito si apre una porta, il cofano, il baule o i portelloni, rilevati
dall’attivatore CAN interno.

Indicazione: ALLARME PORTE CAN

Ciclodiallarme di 25 secondi, da avvisatori acustici ed indicatori di direzione.

Il ciclo di allarme non viene ripetuto se la porta resta aperta.

L'allarme siripete se la porta viene chiusa e riaperta dopo 15 sec. dalla prima apertura.
Ciclidi allarme in numero illimitato.

ALLARME FURTO o ANTIFURTO

Quando l'attivatore esterno (anche centrale di allarme), i sensori opzionali (iperfrequenza,
antisollevamento, infrarossi), i pulsanti, segnalano I'allarme rilevato dall’apposito ingresso.

Indicazione: ALLARME ANTIFURTO

- Ciclodiallarme di 25 secondi, da avvisatori acustici ed indicatori di direzione.

- llciclodiallarme non viene ripetuto se il segnale persiste senza interruzione.

- Siripete solo se il segnale siripresenta dopo almeno 15 sec. dal primo rilevamento.
- Ciclidiallarme in numero illimitato.

ALLARME MOVIMENTO
“Rimorchiando” o “Trasportando” il veicolo per alcune centinaia di metri (coi sensori interni).
- Indicazione: ALLARME MOVIMENTO
- Ciclodiallarme di 25 secondi, da avvisatori acustici ed indicatori di direzione.

- L’ingresso, dopo avere inviato un ALLARME, rimane escluso per 60 secondi, quindi si
riattiva autonomamente.

- Pertutto il tempo diinserimento del sistema sono possibili al massimo 10 cicli di allarme
complessividal sensore di “movimento”, successivamente viene inviato solo I'avviso.

ATTENZIONE:

- Se il mezzo viene caricato su altri veicoli, come ad esempio bisarche, traghetti o treni
navetta e si inserisce 'MS10, occorre disabilitare momentaneamente questo sensore,
onde evitare l'invio di falsi allarmi.

- Sulleimbarcazioniil sensore di “movimento” deve essere disabilitato in modo definitivo.

ALLARME STAZIONAMENTO / ANTITRAINO

MS10 memorizza automaticamente la posizione in cui si arresta il veicolo: [+15] OFF.
Asistemainserito, periodicamente controlla la posizione in cui si trova.

Serileva una posizione diversa dal punto in cui € stato spento il motore, invia l'allarme.
- Indicazione: ALLARME USCITASTAZ

- Allarme silenzioso, senza sirena né frecce.

- Asistemainserito puo essere inviato un solo ALLARME da questo sensore.
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ALLARME USCITA ZONA STAZIONAMENTO FORZATO
Se esce dall’areain cui & stato inserito (STAZIONAMENTO FORZATO), invia l'allarme.

- Indicazione: ALLARME USCITAZONA
- Daattivare tramite SMS, poi sempre attiva, anche a sistema disinserito (IN SERVIZIO).
- Allarme silenzioso, senza sirena né frecce.

- Lasegnalazione siripete solo se il veicolo rientra nella zona di stazionamento forzato ed
esce nuovamente.

- Invia un solo Allarme per ogni Uscita Zona.

ALLARME MANOMISSIONE / TAGLIO ALIMENTAZIONE
Indica quando siinterrompe I'alimentazione esterna allMS10.
- Indicazione: ALLARME TAGLIOALIM
- Invioritardato di 60 sec. della segnalazione (allarme silenzioso, senza sirena né frecce).

ALLARME BATTERIA VEICOLO SCARICA
Quando la batteria € quasi scarica, pertanto occorre provvedere rapidamente aricaricarla.
- Indicazione: ALLARME BATT SCARICA
- Funzione sempre attiva, anche col sistema disinserito, purché “IN SERVIZIO”.
- Allarme silenzioso, senza sirena né frecce.

ALLARME GPS
Indica quando, a motore acceso, MS10 non riesce per 30 minuti consecutivi (impostazione
standard), ad aggiornare la posizione in cui sitrova il veicolo.

- Indicazione: ALLARME GPS OSCURATO
- Funzione attiva solo con chiave quadro accesa [+15] ON e sistema disinserito.

- Allarme silenzioso, senza sirena né frecce

ATTENZIONE:

- Seil veicolo sitrovain galleria, sotto ad un capannone, in un parcheggio sotterraneo, o in
altre situazioni nelle quali il sistema non pud visualizzare i satelliti, e la chiave quadro
rimane accesa consecutivamente per 30 minuti, si verifica questo allarme.

- Nel caso di macchie operatrici che lavorano in galleria o per applicazioni speciali, &
possibile disabilitare questo controllo, oppure variarne il tempo di intervento.

ALLARME CRASH
Segnala un urto molto violento del veicolo. Necessita del sensore opzionale SEN 077-01.
- Indicazione: ALLARME CRASH
- Funzione sempre attiva, anche col sistema disinserito, purché “IN SERVIZIO”.
- Invioimmediato della segnalazione (allarme silenzioso, senza sirena né frecce).
ATTENZIONE:
- Funzione sconsigliata sui veicoli da cantiere, mezzi agricoli e macchine movimento terra.

ALLARME RIMORCHIO / PORTELLONI

Quando, a sistema inserito, viene sganciato il rimorchio, aperto un portellone collegato ad
esso ointerrotto il relativo filo di collegamento.

- Indicazione: ALLARME RIMORCHIO

- Funzione attiva solo col sistema inserito da almeno 30 secondi, col rimorchio
agganciato ed i portelloni chiusi, altrimenti segnalo solo la loro ri-apertura.

- Ciclodiallarme di 25 secondi, da avvisatori acustici ed indicatori di direzione.

- L’ingresso, dopo avere inviato un ALLARME, rimane escluso per 15 secondi, dal primo
rilevamento.

- Ciclidiallarme in numeroillimitato.
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ALLARME MASSIMA SICUREZZA

Conla “MASSIMA SICUREZZA” attiva e la chiave quadro accesa [+15] ON, 'apertura delle
porte, del cofano, del baule o dei portelloni provocano I'allarme.

- Indicazione: ALLARME MAX SICUREZZA

- Funzione attiva con chiave quadro accesa [+15] ON, sistema disinserito.

- Siripete solo se la porta viene chiusa e riaperta dopo 15 secondi (dalla prima apertura).
ATTENZIONE:

- Funzione consigliata peri soli veicolicommerciali.

ALLARME SUPERAMENTO VELOCITA'

E' possibile impostare tramite SMS una velocita massima del veicolo, superata la quale
viene inviato al solo cellulare dell'Utente Principale 'SMS di TALLARME VELOCITA".

- Indicazione: ALLARME VELOCITA’
- Funzione attiva con chiave quadro accesa [+15] ON, a sistema disinserito.
- Allarme silenzioso, senza sirena né frecce.

- Ad ogni accensione della chiave quadro [+15] ON, la prima volta che viene superata la
velocita impostata, MS10 manda l'avviso al telefono dell’Utente Principale.

ATTENZIONE:

- Funzione gestita esclusivamente dall’Utente Principale.

- La lettura della velocita risulta indicativa, essendo direttamente dipendente dai dati
rilevati tramite i satellitidel GPS. Vedere: CONTROLLO VELOCITA' MASSIMAa pag. 9.

- Funzioni di prossima disponibilita, utilizzabili se non
viene impiegata I'interfaccia CAN interna -

FUNZIONAMENTO PULSANTE DI ESCLUSIONE SENSORI

Premendo uno specifico pulsante, & possibile escludere momentaneamente il sensore di
movimento interno e gli eventuali moduli supplementari pilotati direttamente dal’MS10.

L'esclusione & attuata sino alla prossima accensione della chiave quadro del veicolo [+15]
ON.
Consigliato per autocarri o camper, quando si rimane a soggiornare all'interno del veicolo,
per evitare di effettuare I'esclusione ogni volta tramite SMS o DTMF.
Modalita di funzionamento:

- Pereffettuare I'esclusione, pigiare il pulsante, poi inserire normalmente il sistema.
Conferma: LED (spia rossa) 4 brevi lampeggi, seguiti da lampeggi, poi lampeggi

molto lenti a sistema inserito (un breve impulso ogni 3 0 4 secondi).

- Accendendo la chiave quadro [+15] ON, siripristinail normale funzionamento.

GESTIONE ZONA CARICO per VEICOLI COMMERCIALI
Funzione riservata ai soli veicoli commerciali, se non € usata l'interfaccia CAN integrata.

In questo caso si rendono disponibili degli ingressi supplementari che permettono di gestire
in modo separato la zona di carico (furgone, rimorchio, portelloni) dalla cabina di guida.

E’ quindi possibile attivare le protezioni solo per la cabina e sui pulsanti o sensori ad essa
collegati, escludendo momentaneamente la protezione sul rimorchio e sulla zona di carico.
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FUNZIONAMENTO GESTIONE ZONA CARICO

Per attivare I'esclusione, premere I'apposito pulsante prima diinserire il sistema.
L’esclusione rimane attiva sino all’accensione della chiave quadro.
Conl’esclusione attiva, il LED fornisce una segnalazione diinserimento differenziata:

Conferma: 6 brevi accensioni, lampeggi, poi lampeggi molto lenti a sistema inserito con
I'esclusione momentanea sia del controllo Zona Carico, che del sensore di
movimento (solo per applicazioni speciali).

Accendendo la chiave quadro [+15] ON, siripristina il normale funzionamento.

uTILIZZO “IN PROPRIO” DEL SISTEMA
IMPORTANTE:

| collegamenti, le segnalazioni ed i comandi avvengono prevalentemente tramite
telefono cellulare, con I'impiego di “SMS”
o telefonata di “avviso allarme” per il solo “Utente Principale”.

| messaggi di allarme vengono inviati al telefono cellulare dell’Utente Principale
registrato (quello che ha inviato I'SMS: REG ON), ed a tutti quelli registrati come
secondari, fino al massimo di 10 telefoni cellulari complessivi.

L'utilizzo del presente manuale ed i comandi in esso riportati &€ riservata al
proprietario del veicolo.

A.E.B. S.p.A. NON é responsabile per utilizzi impropri del prodotto, di ritardi o
mancato invio degli allarmi dipendenti dal gestore telefonico, dalla “copertura”
dellazona, da mancanzadi “credito” relativa al traffico telefonico.

Consigliamo di controllare periodicamente I’efficienza del sistema.

Se viene utilizzata una SIM-CARD di tipo “pre-pagato” o a “scalare”, verificare
periodicamente il credito residuo, poiché il sistema funziona solo se la SIM CARD
ha credito sufficiente alla comunicazione (chiamata verso I’esterno).

L'uso per “SICUREZZA”, anche nella gestione “IN PROPRIO” richiede sempre la
presenza dell’attivatore integrato, esterno o di una centrale di allarme adatta.

La periferica dispone di un decoder DTMF (Dual Tone Multi Frequency - doppio tono a
multi-frequenza), pertanto pud ricevere alcuni comandi anche dai tasti numerici dei
telefoni che dispongono ditale funzione (vedere nelle pagine 31 e 32), siano essi cellulari
che direte fissa, purché autorizzati a dialogare col sistema.

Larisposta sara generalmente costituita da suoni generati dalla periferica.

Alcuni comandi generano un SMS di risposta, che pud essere ricevuto solo dai cellulari.

Nel caso dei telefoni di rete fissa, & spesso possibile chiamare sul numero voce ed
inviare comandi al’MS10 tramite i toni (DTMF), ma generalmente non pud arrivare 'SMS
di conferma.

Impiegando il DTMF, & possibile effettuare in sequenza piu abilitazioni (attendere
ognivoltail segnale di conferma che il comando & stato accettato).
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STATO DEL SISTEMA

E’ possibile visualizzare lo stato del sistema, inviando I’ SMS:

COM

(digitare COM senza spazi)

La periferica risponde tramite un SMS che ne riepiloga lo stato attuale:

<COM>
I50NC

U1 ON NC

U2 ON SR

FS ON

MOV ON 5

STAZ ON 0500
GEOF OFF XXX,X
VER ON 10080

VER GPS ON
BL ON
SUPERBL OFF
SBIMP ON

CHD 0

MAX OFF

Comando inviato, al quale sta rispondendo il sistema.

Ingresso 5: ON = attiva, OFF = disattivata.

C =per Crash (impostazione standard);

R =sgancio Rimorchio/ Portelloni;

S = Odometro;

F = Feedback indicatori di direzione;

I =inserimento sistema (solo per applicazioni speciali).

Uscita 1: ON = attiva, OFF =disattivata.

Per: Blocco-Motore: NC = con relé NC (impostaz. standard),
NA=BMrelé NA.

Avvisatore acustico: SR = fissa x sirena, CK = intermittente x
clakson.

Stato/vetri: SF = statofissa, oppure: ST XXXX = tempo vetri in
secondi: ad esempio 0010 =tempo vetria 10 sec.

Pilotaggio frecce Fl = 1 filo ad Impulso, FC = 1 filo continuo, FR =
conrelé.
Uscita 2: ON =attiva, OFF= disattivata.

Per: Avvisatore acustico: SR = fissa x sirena, CK = intermittente
x clakson.

Stato/vetri: SF = stato fissa, oppure: ST XXXX = tempo vetri in
secondi: ad esempio 0010 =tempo vetria 10 sec.

Pilotaggio frecce FI = 1 filo ad Impulso, FC = 1 filo continuo, FR =
conrelé.

Sistemain: FS = Fuori Servizio; IS = In Servizio (invia gli allarmi)
ON =invial’'SMS di avviso, OFF = non manda I’'SMS quotidiano.

Sensore di movimento: ON = attivo, OFF = disattivato;
sensibilita 5 = media (impostaz. standard), 0 =alta... 9 =bassa

Stazionamento veicolo: ON = attivo, OFF = disattivato;
tolleranza stazionamento = 500 metri (impostazione standard)
Staz. forzato: ON = attivo, OFF = disattivato (impost. standard)
tolleranza staz.forzato XXX,X=010,0 KM (= 10 KM).

Verifica automatica: ON = attivo con 1 SMS ogni 7 giorni:
(corrispondenti a 10080 minuti); OFF = disattivato.

Verifica antenna e GPS a motore acceso: ON = Si; OFF = No.
Blocco motore: ON = attivo (in blocco), OFF = disattivato.
Superblocco motore: ON = attivo (in blocco), OFF = disattivato.

Disinserimento blocco Motore standard da attivatore:
ON = attivo (sblocca), OFF = disattivato (non sblocca).

Avviamento motore solo con CHD 400: 0 = disattivato,
1 =serve sempre la CHD per partire.

Massima Sicurezza: ON = attivata, OFF = disattivata.

ATTENZIONE: Questo messaggio € anche la risposta all’invio di molti degli SMS seguenti.
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BLOCCO DEL VEICOLO

Al rilevamento di un allarme AVVIAMENTO, ANTIFURTO, PORTE CAN, RIMORCHIO,
MOVIMENTO, RAPINA, USCITA STAZ, USCITA ZONA, TAGLIO ALIM, si puo attivare il
blocco del mezzo, impedendone 'avviamento.

Ilcomando di BLOCCO puo essere inviato anche daremoto, tramite I' SMS:

COM BLOCCO (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

Il regolamento ECE R97 richiede che il BLOCCO del veicolo sia effettuato solo col motore
spento da almeno 30 secondi [+15] OFF.

SBLOCCO DEL VEICOLO
Siesce dalBLOCCO inviando |’ SMS:

COM SBLOCCO (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

Si puo uscire dal “BLOCCQO” anche disattivando I'MS10 con l'attivatore in uso (se € rimasta
abilitata I'opzione: SBIMP), altrimenti col codice di emergenza, la chiave elettronica
CHD 400, o attendendo il tempo di sblocco (30 minuti standard) se, trascorso il quale, non si
riscontrano altri allarmi, il motore puo essere avviato.

L'impostazione standard del’lMS10 prevede lo “SBIMP ON”, ovvero lo SBLOCCO
automatico del motore tramite I'attivatore in uso (telecomando originale del veicolo,
trasmettitore, chiave o codice diemergenza degli stessi, etc.).

Consigliamo di mantenere attiva questa modalita di funzionamento, per la massima
praticita d’impiego del sistema.

Se invece NON si vuole consentire all’attivatore (quindi al telecomando originale, al
radiocomando, alla chiave o al codice di emergenza dell'attivatore in uso) di togliere il
BLOCCO effettuato tramite I' MS10, inviare dal telefono Principale 'SMS:

COM SBIMP OFF (inserire uno spazio di separazione tra le parole)
La perifericarisponde conl’ SMS: “COM?”, nel quale risulta: “SBIMP OFF”

Conferma che disattivando I’attivatore, in caso di BLOCCO, il motore restabloccato.

Per riattivare lo sblocco del sistema tramite I'attivatore, inviare dal telefono Principale
I'SMS:

COM SBIMP ON (inserire uno spazio di separazione tra le parole)
La periferica risponde conl’SMS: “COM”, nel quale risulta: “SBIMP ON”

Tramite I’attivatore il motore puo essere avviato, anche se erain BLOCCO.

ATTENZIONE: Tutte le modalita per lo sblocco d’emergenza previste servono per
consentire I'avviamento del motore nel caso in cui la periferica NON sia raggiungibile
tramite la rete telefonica (ad esempio: problemi del Gestore telefonico, mancanza di
copertura, credito telefonico esaurito, etc.).
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AVVIAMENTO MOTORE ESCLUSIVO TRAMITE CHIAVE
L'impostazione standard prevede che disattivando il sistema, se non & in BLOCCO o in
SUPERBLOCCO, il motore pud essere avviato, senza richiedere ulteriori operazioni.

Tramite programmazione o l'invio dell'SMS sottostante dal telefono Principale & possibile
subordinare sempre I'avviamento del veicolo all'impiego esclusivo della chiave elettronica
CHD 400 o del codice di emergenza, ovvero I'attivatore inserisce / disinserisce il sistema,
ma non consente I'avviamento del motore.

In questo stato, per attivare il sistema con la CHD 400, devo appoggiarla 2 volte in
sequenza, verificando le indicazionidel LED.

Se si tenta I'accensione del motore senza avere prima inserito la CHD 400 o il codice di
emergenza, viene inviato I’allarme AVVIAMENTO.

COM CHD ON (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

ATTENZIONE: Se il motore é spento da piu di 30 secondi, per avviarlo occorre sempre
impiegare laCHD 400 o inserire il codice di emergenza.

Per riportare I'avviamento del motore nelle condizioni standard inviare dal telefono
Principale I'SMS:

COM CHD OFF (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

SUPERBLOCCO DEL VEICOLO

In caso di necessita si puo inviare tramite telefono il comando di SUPERBLOCCO, ricevuto
il quale il sistema impedisce I'avviamento del motore, anche se lo SBIMP ¢é attivo e si
impiega il telecomando originale, il radiocomando, la chiave o il codice di emergenza
dell’attivatore in uso; anche lo sblocco atempo viene escluso.

Per attivarlo inviare I’ SMS:

COM SUPERBLOCCO (inserire uno spazio diseparazione trale due parole)

ATTENZIONE:
- Ad ogni tentativo diavviamento 'MS10 invia I'allarme SUPERBLOCCO.

- Sconsigliamo di utilizzare questo comando come prassi, poiché le possibilita di sblocco
risultano essere ridotte, in particolare se vi sono problemi di connessione telefonica e
non disponiamo della chiave elettronica CHD 400.

- Il regolamento ECE R97 richiede che il BLOCCO del veicolo sia effettuato solo col
motore spento da almeno 30 secondi [+15] OFF.

SUPERSBLOCCO DEL VEICOLO

Peravviare il veicolo, sideve inviare lo specifico comando di SUPERSBLOCCO:
Inviare I’ SMS:

COM SUPERSBLOCCO (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

Si pud uscire dal SUPERBLOCCO anche tramite il codice di emergenza e la chiave
elettronica CHD 400.
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FUORI SERVIZIO DEL SISTEMA

Il sistema pud essere posto in FUORI SERVIZIO se non deve trasmettere allarmi.

Ad esempio, se il veicolo viene portato in officina per importanti interventi di manutenzione,
prima di staccare i morsetti di batteria, onde evitare I'inutile invio di telefonate o SMS.
Inviare dal telefono Principale 'SMS:

COM FS (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)
Il sistema, se alimentato e con segnale telefonico, risponde comunque alle interrogazioni.

ATTENZIONE: Riattivare al piu presto. In FUORI SERVIZIO non invia allarmi.

Quotidianamente il sistema & predisposto per inviare un SMS all’'Utente Principale per
“ricordare” che il sistema non pud inviare allarmi: “ATTENZIONE FUORISERVIZIO”

Se non sidesideraricevere questo “promemoria”, inviare dal telefono Principale 'SMS:

COM FS OFF (inserire uno spazio di separazione tra le parole)
Perriattivare I'invio degli SMS di avviso, inviare dal telefono Principale 'SMS:
COM FS ON (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

IN SERVIZIO DEL SISTEMA

Per ripristinare I'invio degli allarmi, inviare dal telefono Principale I’ SMS:
COM IS (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)
L'impianto puod quindi trasmettere gli allarmi che rileva.

IMPOSTAZIONE DEL CODICE DI EMERGENZA

Per modificare il codice diemergenza, dal telefono Principale inviare I' SMS:
CODE <xxxx> <xxxx> (non inserire le parentesi <>, ma digitare lo
spazio diseparazione trale parole)
Risponde: “AGGIORNATO: CODEATTUALE XXXX”.

ATTENZIONE:

- llcodice impostato di fabbrica é: 1111 - Consigliamo pertanto di cambiarlo.

- Inserire un codice numerico composto da 4 cifre, da digitare due volte come indicato.
- llcodice deve contenere solo numerida 1 a9. Non utilizzare il numero zero “ 0 “.

- Sesitentadiinserire codici non corretti, MS10 risponde: “ERRORE CODE”

- Non utilizzare codici troppo semplici come quattro numeri uguali oppure 1234.

- Il codice pud essere modificato a piacimento.

- Peressere utilizzato deve essere installato il pulsante di soccorso ed il LED del’MS10.

VISUALIZZAZIONE DEL CODICE DI EMERGENZA

Soloil telefono dell’Utente Principale pud inviare I’ SMS:

CODE (digitare CODE senza spazi)
La risposta conterra il codice impostato: “CODICEATTUALE XXXX”.

ESCLUSIONE ALLARME GPS OSCURATO
L’utente Principale puo escludere l'invio dell’allarme “GPS OSCURATQO” con I’ SMS:

COM GPS OFF (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

ATTENZIONE: Consigliamo di escludere tale avviso solo nel caso di applicazioni su veicoli
che operano all’interno di capannonioin galleria.

RIPRISTINO ALLARME GPS OSCURATO
Perripristinare il controllo sul GPS e la sua antenna, inviare dal telefono Principale I' SMS:
COM GPS ON (inserire uno spazio di separazione tra le parole)
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ESCLUSIONE SENSORE DI MOVIMENTO (integrato)

Per inserire il sistema anche mentre il veicolo viaggia su di una bisarca, un treno navetta o
un traghetto, occorre escludere il sensore di movimento interno, inviando I’ SMS:

COM MOV OFF (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

ATTENZIONE: L'esclusione deve essere definitiva nelle installazione su imbarcazioni.

RIPRISTINO SENSORE DI MOVIMENTO

Perriattivare il sensore di movimento interno, inviare I'SMS:

COM MOV ON (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

MODIFICA SENSIBILITA’ SENSORE DI MOVIMENTO

Per variare la sensibilita del sensore di movimento interno, inviare I’ SMS:
COM MOV X (inserire uno spazio di separazione tra le parole)
X= numero compreso da 0 (sensibilita piu ALTA) a 9 sensibilita piu BASSA).

L'impostazione standard corrisponde alla sensibilita MEDIA X= 5

ESCLUSIONE SENSORE ANTITRAINO (integrato)

Ogni volta che viene spento il motore, il sistema memorizza la posizione in cui si trova il
veicolo (GPS). Se viene spostato oltre la soglia impostata (500 metri standard), invia
automaticamente I'allarme: USCITASTAZ

Per inserire il sistema anche mentre il veicolo viaggia su di una bisarca, un treno navetta o
un traghetto, occorre escludere il sensore di movimento interno inviando I’ SMS:

COM NOSTAZ (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

RIPRISTINO SENSORE ANTITRAINO

Perriattivare il sensore antitraino interno, inviare 'SMS:

COM STAZ (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

IMPOSTAZIONE RAGGIO SENSORE ANTITRAINO

Per variare 'ampiezza del raggio del sensore antitraino, inviare I’ SMS:
COM STAZ XXXX (inserire uno spazio di separazione trale parole)
XXXX = Distanza in metricompresa da 0001 (1 metro) 2 9999 (9.999 metri).

L'impostazione standard XXXX = 0500 corrisponde a 500 metri .

ATTENZIONE:

- Non gestisce impostazioni inferiori ai 100 metri.

- Limpostazione € sempre arrotondata ai 100 metri, anche inserendo valoriintermedi.

- Non impostare un raggio inferiore ai 500 metri, poiché in condizioni particolari, il GPS
potrebbe essere soggetto ad un errore dilettura rilevante (sotto a tettoie, edifici alti, etc.).
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IMPOSTAZIONE FORZATA ZONA DI PERMANENZA

Quando vogliamo che il veicolo rimanga all'interno di un’area di lavoro circoscritta verificata
tramite GPS (funzione comunemente denominata GEOFENCING), occorre posizionare il
veicolo al centro dell’area di stazionamento, quindi inviare dal telefono Principale 'SMS:

COM GEOF ON (inserire uno spazio di separazione tra le parole)
Questo sarail punto centrale della zona di permanenza.

Se esce da questa zona, anche a sistema disinserito, purché IN SERVIZIO, invia I'allarme:
USCITA ZONA.

Se non possiamo portare il veicolo al centro della zona, gli possiamo inviare dal telefono
Principale I'SMS con le coordinate del punto centrale (rilevandole tramite il GPS o con una
cartografia su PC):

COM GEOF ON LAT GGPPSSS,N LONG GGGPPSSS,E
ATTENZIONE:

- Inserire uno spazio di separazione tra le parole.
- Inserire COM GEOF ON seguito dalla Latitudine:
LAT in (gradi) (gradi) (primi) (primi) (secondi) (secondi) (secondi), N = emisfero Nord
e dalla Longitudine:
LONG in (gradi) (gradi) (gradi) (primi) (primi) (secondi) (secondi) (secondi), E = Est

- adesempio:. COM GEOF ON LAT 4444417,N LONG 01039381,E

Quindiinviargliilraggio relativo alla zona di permanenza:

IMPOSTAZIONE RAGGIO ZONA FORZATA DI PERMANENZA

Per variare 'ampiezza del raggio del sensore antitraino, inviare dal telefono Principale:

COM GEOF XXX,X (inserire uno spazio di separazione trale parole)
XXX, X = Distanzain Km compresa da 000,1 (0,1 Km =100 metri) a999,9 (999,9 Km).

ATTENZIONE:

- Non impostare un raggio inferiore ai 000,5 Km, poiché in condizioni particolari il GPS pud
essere soggetto ad un errore di lettura rilevante (sotto a tettoie, etc.).

- Per cambiare il centro della zona di permanenza, ripetere la procedura inviandogli le
nuove coordinate, oppure portare il veicolo al centro della zona, ed inviargli:
COM GEOF ON

- Il sistema mantiene valida l'ultima posizione e l'ultimo raggio inviato dal telefono
principale.

ELIMINAZIONE ZONA FORZATA DI PERMANENZA

Per eliminare il controllo relativo alla permanenza del veicolo nella zona impostata, inviare
daltelefono Principale 'SMS:

COM GEOF OFF (inserire uno spazio di separazione trale parole)
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MASSIMA SICUREZZA (funzione riservata ai veicoli commerciali)

Tramite telefono & possibile gestire I'inserimento ed il disinserimento della “MASSIMA
SICUREZZA” (abbreviatoin M.S.).

Ilcomando pud essere inviato solo se le porte ed i portelloni sono chiusi. Inviare ' SMS:
COM MAX ON (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

Quando I’'MS10 € nello stato di M.S. € permessa l'apertura delle porte, del cofano, del baule
e dei portelloni o lo sgancio del rimorchio solo a chiave quadro spenta [+ 15] OFF, altrimenti
verra inviato I'allarme MAX SICUREZZA.

ATTENZIONE:

- Conlafunzione M.S. attiva non € consentito I'apertura delle porte in manovra !!!

- Porte e portelloni devono essere tutti chiusi, altrimenti il funzionamento non &€ completo.

ESCLUSIONE MASSIMA SICUREZZA
Perinterromperla e tornare al funzionamento consueto, inviare 'SMS:

COM MAX OFF (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

CONTROLLO AUTOMATICO “FUNZIONAMENTO” SISTEMA

Si pud impostare il “CONTROLLO AUTOMATICO FUNZIONAMENTO DEL SISTEMA”
(soppravvivenza), impostando nel’lMS10 l'invio automatico di un SMS di controllo, ad
esempio ogni settimana. Il controllo consente di monitorare anche il corretto funzionamento
del telefono integrato.Occorre solo che il veicolo disponga di “copertura telefonica”; 'SMS
potrebbe non essere inviato ad esempio, se il veicolo si trova parcheggiato a lungo in
parcheggi sotterranei. Dal telefono Principale inviare ' SMS:

COM VERIFICA XXXXX (inserire uno spazio di separazione trale parole)

Dove: XXXXX = Indica ogni quanti minuti inviare 'SMS:

Da 00001 (=1 minuto) a 01440 (=1 giorno)fino al massimo di 99999 (quasi 70 giorni).
L'impostazione consigliata &: XXXXX =10080 corrispondentia 7 giorni.
Il sistema viene fornito con questaimpostazione disabilitata.
ELIMINAZIONE VERIFICA AUTOMATICA SISTEMA
Per eliminare I'invio automatico di avviso, inviare dal telefono Principale 'SMS:

COM VERIFICA OFF (inserire uno spazio di separazione tra le parole
ATTIVAZIONE FORZATA USCITA 1 (OUT 1)

Questo comando permette di attivare I'Uscita 1 purché dedicata ad impieghi diversi dal
blocco-motore (impostazione standard), quali ad esempio: avvisatore acustico (sirena o
clakson), comando indicatori di direzione.

Sel'Uscita 1 e stata destinata ad una funzione compatibile, inviare dal telefono Principale:
COM U1ON (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

L'uscita si attiva per 30 secondi (standard).

INTERRUZIONE FORZATA USCITA 1 (OUT 1)

Si pud interrompere momentaneamente l'intervento dell’Uscita 1(solo se attivata con 'SMS
precedente), inviando dal telefono Principale 'SMS:

COM U1OFF (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)
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ATTIVAZIONE FORZATA USCITA 2 (OUT 2)

Per attivare I'Uscita 2 se dedicata agli avvisatori acustici (sirena o clakson), o al comando
degliindicatori di direzione. Inviare dal telefono Principale I’ SMS:

COM U20N (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)
L'uscita si attiva per 30 secondi (standard).

INTERRUZIONE FORZATA USCITA 2 (OUT 2)

Per interrompere momentaneamente I'Uscita 2 (se attivata con 'SMS precedente) inviare
daltelefono Principale 'SMS:

COM U20FF (inserire uno spazio di separazione tra le due parole)

ESCLUSIONE PERMANENTE INGRESSO / USCITA

Da utilizzare solo in caso di malfunzionamenti del sistema, in attesa del
ripristino da parte dell’installatore, o per applicazioni speciali.

ATTENZIONE: L’esclusione degli ingressi/ uscite puo ridurre drasticamente le
prestazioni e le funzionalita del sistema; ripristinare al piu presto I'impianto.

L'esclusione degli ingressi viene intesa come “mancato invio dell’allarme”, pertanto ogni
variazione dell’ingresso verra sempre memorizzata nello storico del sistema.

Inviare dal telefono Principale: (inserire sempre lo spazio di separazione tra le due parole)
OFF IN1  Perdisabilitare 'ingresso 1

Oppure:

OFF INX Perdisabilitare I'ingresso X: X =inserire il numero dellingressoda1a13
Oppure:

OFF OUT1 Perdisabilitare 'uscita 1
Oppure:

OFF OUT2 Perdisabilitare 'uscita 2
[l sistema risponde con un SMS contenente I'operazione effettuata:

“‘DISABILITATOALLARME DAINX”, oppure “OFF OUT1”, oppure “OFF OUT2”

RIPRISTINO INGRESSO / USCITA

Perripristinare I'ingresso o I'uscita esclusi precedentemente e riportarli al normale utilizzo.
Inviare dal telefono Principale: (inserire sempre lo spazio di separazione tra le due parole)

ON IN1 Per ripristinare I'ingresso 1

Oppure:

ON INX Per ripristinare I'ingresso X: X =inserire il numero dell'ingressoda1a13
Oppure:

ON OUT1 Per ripristinare l'uscita 1
Oppure:

ON OUT2 Per ripristinare l'uscita 2
Il sistema risponde con un SMS contenente 'operazione effettuata:
“‘ABILITATOALLARME DAINX”, oppure “ON OUT1”, oppure “ON OUTZ2”
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REGISTRAZIONE DEGLI UTENTI SECONDARI

Oltre all'Utente PRINCIPALE (quello registrato automaticamente inviando 'SMS REG ON)
e possibile registrare altri 9 utenti SECONDARI i quali riceveranno sul proprio cellulare
I'SMS con I'indicazione dell'allarme riscontrato.

Inviare alla periferica dal telefono dell’Utente Principale 'SMS:
RON <#39XxXXXXXXXXXX > (non inserire le parentesi <>, ma digitare lo spazio

di separazione tra le parole. Il numero telefonico
in ITALIAdeve sempre essere preceduto dal +39).

Ripetere il comando per ogni Utente Secondario da Registrare.
La periferica memorizza il numero telefonico e risponde ad entrambi i telefoni con 'SMS:

“UTENTE SECONDARIO REGISTRATO “+39XXXXXXXXXXX""

oppure: “UTENTE SECONDARIO GIA'PRESENTE”, se gia inserito.

Vedere anche RICEZIONE ALLARMI.

ATTENZIONE:

- L'Utente Principale con I'SMS ACC OFF blocca I'accesso ai Secondari e gliimpedisce la
localizzazione del veicolo.

- SesiabilitalALRLOC o 'ALR POS, I'informazione supplementare della posizione arriva
automaticamente solo all’'Utente Principale.

- Sel'Utente Principale viene sostituito da un altro, gli Utenti Secondari rimangono tutti.

- SesicancellaconI'SMS REG OFF, si eliminano anche tutti gli Utenti Secondari.

VISUALIZZAZIONE DI TUTTI GLI UTENTI SECONDARI REGISTRATI
Inviare dal telefono dell’Utente Principale 'SMS:

RON (digitare RON senza spazi )
La periferica risponde indicando in sequenza tuttii numeri degli Utenti Secondari Registrati:
<RON> “+39XXXXXXXXXXX....... +F3IXXXXXXXXXXX" Sin0 al massimo di 9 numeri.

Se non vi sono Utenti Secondari Registrati, la risposta é:
“MedSky Ms10 NESSUN NUMERO REGISTRATO”.

CANCELLAZIONE DI TUTTI GLI UTENTI SECONDARI

Per cancellare TUTTI gli Utenti Secondari, lasciando registrato il solo Utente Principale:
Inviare dal telefono dell’ Utente Principale 'SMS:

ROFF (digitare ROFF senza spazi).
La periferica risponde con ' SMS: “CANCELLATITUTTIGLIUTENTI SECONDARI”

CANCELLAZIONE DI UNO SPECIFICO UTENTE SECONDARIO

Inviare dal telefono dell’'Utente Principale 'SMS:

ROFF <+39XxXXXXXXXXXXX > (non inserire le parentesi <>, ma digitare lo spazio
di separazione tra le parole. Il numero telefonico
in ITALIAdeve sempre essere preceduto dal +39).

Ripetere il comando per ogni Utente Secondario da cancellare.
La periferica risponde ad entrambi i telefoni, indicando il numero telefonico eliminato:
“‘“UTENTE SECONDARIO CANCELLATO “+39XXXXXXXXXXX"”
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UTENTI SECONDARI - COMANDI NON AUTORIZZATI

Se un Utente Secondario tenta di inviare un comando per il quale non € autorizzato, il
sistema glirisponde: “UTENTE NON ABILITATO PER QUESTO COMANDOQO”

oppure: “LIVELLO DI SERVIZIO x: COMANDO NON DISPONIBILE”

INSERIMENTO E DISINSERIMENTO SISTEMA TRAMITE
TELEFONATA SU “LINEA VOCE”
Nel caso si renda necessaria I’attivazione a distanza, il sistema puo essere attivato e
disattivato direttamente tramite una telefonata sul numero “VOCE” dai telefoni degli
Utenti Registrati (Principale e Secondari), che dispongono di telefoni con

multifrequenza (DTMF). Tale sistema di attivazione / disattivazione non & riconosciuto
dalle Direttive Europee secondo le quali il prodotto € omologato.

L’attivazione si sovrappone a quella eventualmente effettuata con l'attivatore interno o
esterno, pertanto si disattiva solo tramite telefonata (DTMF), la chiave elettronica

CHD 400 oiil codice di emergenza.

Sconsigliamo l'utilizzo continuo di questo sistema, ritenendo I'impiego
dell’attivatore (integrato o esterno) molto piu pratico.

Ilmodo piu pratico per gestire I'impianto consiste nell’impiegare un unico
trasmettitore: del veicolo o di un allarme abbinato (apertura / chiusura porte, gestione
periferica, allarme). La chiave elettronica CHD 400 in dotazione € utile per risolvere
facilmente situazioni critiche, ad esempio in caso di mancanza del segnale telefonico, di
credito nella SIM CARD o molto piu semplicemente, con la batteria del telefono esaurita.

ATTENZIONE:

- Per questa modalita di funzionamento, la SIM CARD deve disporre della linea “VOCE”,
pertanto non possono essere usate le M2M (machine to machine).

- Chiamando il numero voce del’lMS10, digitare il codice di attivazione o disattivazione ed
attendere sempre il segnale acustico di conferma.

INSERIMENTO SISTEMA TRAMITE TELEFONATA
COL “DTMF” DA TELEFONO REGISTRATO

Chiamare il numero voce del’lMS10; appena in comunicazione, digitare:

50

attendere il segnale acustico di conferma ed interrompere la comunicazione (se non
occorre inviare altricomandiin sequenza).

Sul veicolo, appenail LED lampeggia lentamente, il sistema é totalmente inserito (attivo).

DISINSERIMENTO SISTEMA TRAMITE TELEFONATA
COL “DTMF” DA TELEFONO REGISTRATO
Chiamare il numero voce del’lMS10; appena in comunicazione, digitare:
51

attendere il segnale acustico di conferma ed interrompere la comunicazione.
Sul veicolo, appenail LED si spegne, il sistema € disinserito (a riposo).
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RIPRISTINO DELLE CONFIGURAZIONI ORIGINALI DEL SISTEMA

Riporta il sistema alla configurazione originale di fabbrica, azzerando tutte le impostazioni
successive relative all’'uso del sistema, senza modificare le impostazioni dell'ingresson.5e
delleuscite 1e 2. Inviare dal telefono dell’Utente Principale:

COM RESET RESET (inserire uno spazio di separazione tra le parole)

ATTENZIONE: UTILIZZARE CON ESTREMA CAUTELA!!!

Questo comando cancella anche la registrazione dell’Utente Principale e
mette in FUORI SERVIZIO il sistema (ovvero disabilita I'invio degli allarmi).

VERIFICA ULTIMI ALLARMI INVIATI

Per conoscere gli ultimi allarmi inviati, mandare 'SMS:

A (digitare lasolalettera A come Allarme)
La periferica rispondera con uno dei seguenti SMS:

“MS10 Allarmi registrati: Nessun allarme presente in memoria”;
oppure:

“MS10 Allarmiregistrati:
Adesempio: Data(gg/mm/aa), Ora(oo:mm:ss), Tipodiallarme

20/01/09 14:52:12 SOCCORSO
14:40:10 ANTIFURTO
10:10:50 AVVIAMENTO

15/01/09 08:02:00 PORTE CAN

CONDIZIONI DI GARANZIA

La GARANZIA TECNICA ha durata di 24 mesi a partire dalla data di installazione, franco
fabbrica, per le parti ritenute difettose ad insindacabile giudizioA.E.B. S.p.A.

Sono ESCLUSE da tale forma di copertura spese di manodopera esterna ed ogni altro
onere a qualsiasi titolo.

La GARANZIA, comprovata dal CERTIFICATO DI INSTALLAZIONE, decade
automaticamente in caso di danneggiamenti dovuti ad errata installazione, manipolazione,
uso improprio del sistema o parte di esso, abbinamento a dispositivi NON previsti o
infiltrazione di liquidi.

MANUTENZIONE

La periferica MS10 non richiede nessuna manutenzione.

Nel caso occorra sostituire la batteria tampone interna, occorre inviare 'MS10 tramite

I'installatore in porto francoad A.E.B. S.p.A., con DDT e Certificato d’ Installazione/collaudo.

ATTENZIONE:

- Consigliamo di verificare periodicamente il corretto funzionamento del sistema.

- Se il sistema dispone di una SIM CARD con linea dati, comunicandoci il numero
telefonico tramite 'installatore, possiamo aggiornare automaticamente 'MS10 all’uscita
di nuovi software migliorativi inerenti il funzionamento del sistema.
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OMOLOGAZIONI

Il sistema di protezione satellitare MS10 € omologato come sistema di ALLARME secondoil
Regolamento ECE/ONU R97 (equivalente alla Direttiva Europea 95/56/CE, comprendente
le prove di immunita ai disturbi e le prove di compatibilita elettromagnetica secondo |l
Regolamento ECE/ONU R10 ed é riconosciuto anche dai paesi extra CEE, quali, ad
esempio, Russia, Giappone, etc.) riguardante il funzionamento e la sicurezza dei sistemi di

allarme col numero:

n. 97RA-010046

MS10, se svolge la sola funzione di LOCALIZZATORE, possiede comunque un proprio
numero di omologazione relativo alle prove di compatibilita elettromagnetica secondo |l

Regolamento ECE / ONU R10: n. 10R -030547

ATTENZIONE:

| sistemi di protezione
satellitare MS10 sono
stati predisposti e
messi a punto
secondo |e
caratteristiche
tecniche indicate nel
Fascicolo Tecnico del
prodotto, riepilogate
nella Dichiarazione di
Conformita e nelle
lstruzioni di
Funzionamento ed
Installazione.

La manomissione del
prodotto, I'alterazione
delle predette
caratteristiche come
pure un intervento sul
funzionamento e sul
collegamento diversi
dalle Istruzioni di
Installazione indicate
nel manuale possono
modificare le
condizioni
allosservanza delle
quali il prodotto é
ritenuto omologato,
con conseguente
pericolo per la
successiva
commercializzazione
del prodotto.

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

C€

secondo norme ISO/IEC Guida 22 e EN 45014

Numero di conformita: 005-2012

nome del fabbricante:  A.E.B. S.p.A. divisione Antifurti
indirizzo: via dell’Industria, 20

Corte Tegge

42025 Cavriago (RE)

DICHIARA SOTTO LA PROPRIA RESPONSABILITA' CHE L’ UNITA’
ELETTRICA/ELETTRONICA

Prodotto:  Sistema localizzatore MEDSKY MS10 CAN

Centralina elettronica
MEDSKY MS10 CAN
MEDSKY MS10.1 CAN
MEDSKY MS10 TT
MEDSKY MS10.1 TT
MEDSKY MS10 TT XXX
MEDSKY MS10.1 TT XXX
MEDSKY MS10 TT A
MEDSKY MS10.1 TT A
MEDSKY MS10 TT A XXX
MEDSKY MS10.1 TT A XXX
MED-CALL

E’'STATO TESTATO SECONDO LE SEGUENTI NORME O ALTRE SPECIFICHE DI
PRODOTTO AL FINE DI DIMOSTRARE LA CONFORMITA’ AI REQUISITI
ESSENZIALI DELLA DIRETTIVA 1999/5/CE (R&TTE):

Requisiti Norme applicate
Esposizione umana ai campi

elettromagnetici EN 62479:2010

(art. 3.1a):
Sicurezza elettrica
(art. 3.1a): ENSOPSO
EMC
(art. 3.1b): Regolamento ECE R10-03
Spettro Radio .

(art. 3.2) EN 301 511 (03-2003)

IL PRODOTTO E" MARCATO CON IL MARCHIO CE E CON IL NUMERO DEL NOTIFIED BODY

IN ACCORDO CON LA DIRETTIVA 1999/5/CE

(€ 0678

Luogo di emissione: Cavriago (RE) Data di emissione: 04/05/2012

L’Amministratore/Pelegato di A.E.B. S.p.A.

Fia ori Antﬁnfa
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RIASSUNTO COMANDI UTILIZZABILI TRAMITE SMS / DTMF

COMANDI DISPONIBILI PER TUTTI GLI UTENTI
(se I’'Utente Principale non ha bloccato I’accesso agli altri inviando ’ACC OFF)

Registrazione telefono PRINCIPALE (cellulare):
Visualizza il numero del telefono PRINCIPALE (cellulare):

Richiesta SMS POSIZIONE su MAPPA del veicolo:
Richiesta SMS POSIZIONE veicolo:

Richiesta SMS LOCALIZZAZIONE in chiaro veicolo:
Richiesta (ricalcolo) posizione veicolo:

COM (interroga lo stato del sistema):

SMS di verifica ultimi allarmi inviati (cellulare):

RESET del sistema:

Inserisce il sistema col telefono (DTMF):
Disinserisce il sistema col telefono (DTMF):

COMANDI RISERVATI ALL'UTENTE PRINCIPALE - SEMPRE DISPONIBILI

Cancella il telefono PRINCIPALE registrato:

Limitazione accesso agli altri telefoni:
Visualizza il tipo di accesso impostato (cellulare):

Libera I'accesso agli altri telefoni:

Invio automat.SMS posizione su MAPPA veicolo in allarme:
Invio automatico SMS POSIZIONE veicolo in allarme:

Invio autom. SMS LOCALIZZAZIONE veicolo in allarme:
Cancella invio automatico posizione veicolo in allarme:

Azzera il contatore dei Km parziali:

Impedisce lo SBLOCCO del veicolo tramite I'attivatore:
Consente lo SBLOCCO del veicolo tramite I'attivatore:

Richiede I'uso della CHD 400 per avviare il motore:
Consente all’attivatore di avviare il motore, se non in blocco:

Inserimento password:
Visualizza la password impostata:

SMS DTMF
REG ON 10
REG 11
POSG
POS
LOC
GPS NEW 40
COM
A 00
RESET 99
50
51
SMS DTMF
REG OFF 12
ACC OFF 13
ACC 14
ACC ON 15
ALR POSG
ALR POS 16
ALR LOC 17
ALR OFF 18
KMP RESET 19

COM SBIMP OFF
COM SBIMP ON

COM CHD ON
COM CHD OFF

PASS <password> <password>
PASS

Cancella la password impostata: PASS OFF

Imposta velocita massima: VEL <velocita massima>
Visualizza la velocita massima impostata: VEL

Cancella la velocita massima impostata: VEL OFF

Impostaz. forzata zona di permanenza (veicolo al centro): COM GEOF ON 34
Impostaz. forzata zona di permanenza (con coordinate

geografiche): COM GEOF ON LAT GGPPSSS,N LONG GGGPPSSS,E

Modifica raggio zona forzata di permanenza (in Km):
Esclude zona forzata di permanenza:
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ALTRI COMANDI DISPONIBILI PER L’'UTENTE PRINCIPALE

FUORI SERVIZIO del sistema:
IN SERVIZIO - abilita I'invio degli allarmi:

Inserimento / modifica CODICE di EMERGENZA:
Visualizza il CODICE di EMERGENZA impostato:

Registra i telefoni degli utenti secondari:
Visualizza i numeri telefonici degli utenti secondari:
Cancella tutti gli utenti secondari:

Cancella uno specifico utente secondario:

Esclude definitivamente I'ingresso x (x=1 ... 13):
Riattiva I'ingresso x (x =1 ... 13):

Esclude definitivamente l'uscita 1:

Esclude definitivamente 'uscita 2:

Riattiva l'uscita 1:

Riattiva l'uscita 2:

Impostazione VERIFICA AUTOMATICA sistema (in minuti):
Esclude la VERIFICA AUTOMATICA sistema:

Esclude invio SMS che “ricorda il FUORI SERVIZIO”:
Ripristina invio SMS che “ricorda il FUORI SERVIZIO”:

Esclude la VERIFICA su antenna e GPS:
Ripristina la VERIFICA su antenna e GPS:

Riporta il sistema alle condizioni di fabbrica, cancellando
tutte le impostazioni effettuate

SMS DTMF
COMFS 20
COM IS 21

CODE <XXXX> <XXXX>
CODE

RON <+#39XXXXXXXXXX>
RON

ROFF

ROFF <+39XXXXXXXXXX>

OFF INX
ON INX

OFF OUT1
OFF OUT2
ON OUT1
ON OUT2

COM VERIFICA XXXXX
COM VERIFICA OFF

COM FS OFF
COM FS ON

COM GPS OFF
COM GPS ON

COM RESET RESET

COMANDI DISPONIBILI PER TUTTI GLI UTENTI
(se I'Utente Principale non ha bloccato I'accesso agli altri inviando 'ACC OFF)

BLOCCO del veicolo:
SBLOCCO del veicolo:
SUPERBLOCCO del veicolo:
SUPERSBLOCCO del veicolo:

Attiva la MASSIMA SICUREZZA:
Disattiva la MASSIMA SICUREZZA:

Esclusione sensore di MOVIMENTO interno:
Ripristino sensore di MOVIMENTO interno:

Modifica sensibilita sensore di MOVIMENTO (X =da 0 a 9):

Esclusione sensore ANTITRAINO (spostamento) interno:
Ripristino sensore ANTITRAINO (spostamento) interno:
Modifica raggio di azione sensore ANTITRAINO (in metri):

Attiva momentaneamente 'USCITA 1
Sospende I'attivita momentanea dellUSCITA 1

Attiva momentaneamente 'USCITA 2
Sospende l'attivita momentanea dellUSCITA 2

SMS DTMF
COM BLOCCO 22
COM SBLOCCO 23

COM SUPERBLOCCO 24
COM SUPERSBLOCCO 25

COM MAX ON 26
COM MAX OFF 27
COM MOV OFF 30
COM MOV ON 31
COM MOV X

COM NOSTAZ 32
COM STAZ 33
COM STAZ XXXX

COM U10ON 36
COM U10FF 37
COM U20N 38
COM U20FF 39
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CARATTERISTICHE TECNICHE

MedSky MS10 CAN
Tensione di alimentazione:
Assorbimento di corrente

:12 0 24 Vcc nominali ( 8 /32 Volt)
: 250 mA in trasmissione, dipendente dalla rete GSM

: <12 mA in STAND-BY

Ingressi Digital

(esclusi accessori, carichi in uscita ed ingressi analogici)

. 5, tutti attiviin STAND-BY

(di cui 1 programmabile su 5 diverse funzioni)

: piu 3 interni dall’interfaccia CAN
: piu altri 4 tramite I'interfaccia CAN interna (se non usata

Uscita per relé blocco motore:
Uscita per attivatore acustico :

Uscita per LED
Uscita “MUX”

N. Punti in memoria
Interfacce seriali

come attivatore)
negativa, 12 Vcc 700 mA massimo
negativa, 12 Vcc 700 mA massimo

(Le 2 uscite precedendi possono svolgere in alternativa
altre funzioni gia preimpostate)

. positiva, 12 Vcc

: codificata, per immobilizzatori serie med 30.x
: 16.000 (indicativo)

:1USB

:11°C

Sensore di movimento
Campo di temperatura
Posizionamento
Protezione

Dimensioni

Peso

Batteria interna
Ricevitore GPS
Antenna GPS

Modulo telefonico GSM
GPRS
SIM-CARD

. Integrato

:da-40°Ca+85°C

. in abitacolo, protetto dall'infiltrazione di liquidi o condensa
1P 42 (IEC 529 1989) - DIN 40050 - EN 60529

198 x 71 x 30 mm

:195 gr

: 300 mA NI-MH
: 20 Canali SiRF star Il
: Amplificata

: QUAD-BAND / GPRS 2W 850/900 1W 1800/ 1900
: Classe 12
: 1,8/ 3 Volt

(non compatibile con SIM-CARD a 5V, di vecchio tipo)

CHD 400 - Chiavi elettroniche: n. 1 in dotazione, n. 3 massimo

Campo di temperatura :da-40°Ca+85°C
Autonomia -illimitata
Protezione 1P 40 (IEC 529 1989) - DIN 40050 - EN 60529

Combinazioni Rolling-Code :piu di 18 miliardi di miliardi

SIR 010 - Sirena elettronica opzionale

Tensione di alimentazione
Assorbimento di corrente
(valori medi)

Campo ditemperatura
Protezione
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<300 mA (in allarme)
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NUOVI ACCESSORI OPZIONALI PER MedSky MS10 CAN
SIR 070

La SIR 070.LW €& la nuova sirena wireless autoalimentata med adatta ai sistemi di
protezione satellitare MedSKY MS10 CAN (anche se gia installati, purché con matricola
superiore a201200000000).

L’apertura del cofano a sistema inserito, se collegato solo alla SIR 070.LW, genera un ciclo
di allarme gestito autonomamente dalla sirena, senzal'intervento della centrale di allarme.

Il circuito é stato studiato per limitare i consumi di corrente; la ricarica della batteria interna
avviene con temperatura compresa tra gli 0°C ed i 45°C, per salvaguardare la batteria al
Nichel-Metalidrato.

Un sensore interno verifica costantemente lo stato di carica della batteria del veicolo.
In caso di lenta e progressiva scarica (ad esempio per le luci rimaste accese) a sistema
inserito, la SIR 070.LW si disattiva automaticamente, senza provocare falsi allarmi.

Nel caso di taglio dei cavi di alimentazione della sirena a sistema inserito, la SIR 070.LW
effettua autonomamente sino a 10 cicli di allarme, come previsto dalle normative.

Puo fornire le SEGNALAZIONI acustiche di servizio tramite il CICALINO integrato.

ATTENZIONE:
- E’possibile abbinare al sistema una sola SIR070.LW.
L’ abbinamento diuna seconda SIR 070.LW esclude la prima.

- Lasirenadeve essere alimentataa 12 Volt.
- Il satellitare deve essere alimentato ed attivo, ovvero In Servizio.
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CERTIFICATO DI INSTALLAZIONE

Il sottoscritto:

Installatore CERTIFICA di aver eseguito PERSONALMENTE il montaggio del DISPOSITIVO
descritto qui di seguito, conformemente alle istruzioni del fabbricante.

Descrizione del VEICOLO
MARCA: MODELLO:

NUMERO di SERIE:

NUMERO di IMMATRICOLAZIONE:

Descrizione dell'’ALLARME secondo il Regolamento ECE-R97
(Equivalente alla Direttiva Europea 95/56/CE):

Modello

Matricola MS10 CAN SIR 010

MED 30.x ALTRO

Applicare nei riquadri le etichette adesive fornite in confezione con i dati indicati e completare il modulo.

Installato a: Il:

Indirizzo completo dell'installatore: TIMBRO

FIRMADELL'INSTALLATORE:

AVVERTENZE GENERALIPERL'UTENTE:
e L'INSTALLAZIONE deve essere eseguitada PERSONALE QUALIFICATO, secondo le istruzioni
specifiche.

e L'INSTALLATORE DEVE rilasciare al PROPRIETARIO del veicolo il presente CERTIFICATO DI
INSTALLAZIONE completamente compilato e firmato, valido anche per la GARANZIA del
prodotto.

e L'INSTALLAZIONE diun DISPOSITIVO di ALLARME per veicoli secondo il Regolamento ECE
ECE R97 (equivalente alla Direttiva Europea 95/56/CE) comporta:

1. llcollegamento di TUTTI i pulsanti di porte, cofano e baule, aggiungendo quelli mancanti.
2. |l collegamento di un AVVISATORE ACUSTICO (Clakson o sirena come ad es. la SIR 010).

A.E.B. S.p.A. declina ogni responsabilita e sospende la GARANZIA in caso di utilizzo improprio del
prodotto o di parte di esso, di manomissione o di abbinamento a dispositivi non previsti.

A.E.B. S.p.A. si riserva la facolta di apportare variazioni, aggiornamenti e modifiche tecniche al
prodotto in qualunque momento, senza preavviso.

CERTIFICATO DA CONSERVARE A BORDO DEL VEICOLO

S| PREGA DI SCRIVERE IN STAMPATELLO  Tuttiidirittiriservati. © 2012 AEB S.p.A. a socio unico
Conriserva di modifiche e diindicazioni errate.

Cod. 190.851.440 - Rev. 08 del 12/12/2012 - Printed in Italy
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C - Collegamento per SICUREZZA con attivatore CAN interno.
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Descrizione Ingresso Programmabile n. 5: funzioni possibili.
Descrizione / installazione delle parti: - Sensore di movimento;

- Batteria tampone;

- Interfaccia CAN Integrata.
Descrizione Cavo a 14 poli: funzioni dei singolifili e loro connessioni.
Descrizione Cavo a 6 poli: fili interfaccia CAN ed ingressi supplementari.
Cavo CAV USB/MINIUSB.
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Descrizione funzioni programmabili da PC - Altri parametri selezionabili.
Configurazione Ingresson. 5 e Uscite 1 e 2 tramite SMS.
Verificaimpianto tramite i LED.
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Verifica della batteria tampone interna.
Verifica tramite SMS V della Versione hardware e software della periferica.
Sms S - verifica CONFIGURAZIONE impianto.
Sms|-COLLAUDO/ verifica impianto.
Comandismsriservatiall'lnstallatore: - verificaimpianto;

- configurazione ingresson. 5;
- configurazione uscite 1 e 2.



PROCEDURA DI INSTALLAZIONE

Prima dell'installazione leggere attentamente le istruzioni di installazione e funzionamento.

SIM CARD

Procurare una SIM CARD adatta, inserendola nella periferica solo dopo averne verificato il
corretto funzionamento ed effettuato le abilitazioni necessarie, come indicato a pag. 3.

IMPIEGO COME LOCALIZZATORE
MS10 puo essere impiegato come LOCALIZZATORE; schema di collegamento a pag. 5.

Si puo interrogare il sistema con SMS per ricevere la posizione del veicolo tramite le
coordinate geografiche ola LOCALIZZAZIONE in CHIARO.
Vedere il manuale difunzionamento UTENTE.

IMPIEGO PER LOGISTICA

La periferica, collegata anche solo come LOCALIZZATORE, pu0d essere impiegata per
funzioni di logistica, quali ad esempio: la memorizzazione, la visualizzazione e la stampa di
report relativi ai percorsi effettuati, la sensoristica di bordo, etc.

Per la visualizzazione e la gestione di questi dati € disponibile il software med MSCCO01,
oppure dei servizi specifici tramite internet, con aggiornamento in tempo reale con GPRS .
Per maggioriinformazioni Viinvitiamo di contattarci direttamente.

IMPIEGO PER SICUREZZA tramite attivatore CAN integrato

Tramite la speciale interfaccia interna, MS10 pud utilizzare direttamente il radiocomando
originale del veicolo per attivare / disattivare il sistema, rilevare i segnali dei pulsanti porte,
cofano e baule o portelloni, della chiave quadro [+15], del’'odometro ed effettuare il
riconoscimento del transponder contenuto nella chiave quadro (per il disinserimento di
emergenza), sui veicoli dotati di linea CAN originale (per semplicita si identificano come
CAN anche sistemi simili, quali, ad esempio, VAN, K-BUS, etc.), semplificando le
connessioni. | segnalirilevati dipendono dal veicolo.

Il riconoscimento del radiocomando originale pud essere effettuato anche su veicoli con
impianti di tipo analogico, sia tramite programmi di interfacciamento specifici, che coi
sistemi ad “autoapprendimento”.

MS10 dispone di 2 uscite che permettono, cadauna, di pilotare unatra le seguenti funzioni:

- Rele perilblocco elettrico del veicolo, con contatto NC (normalmente Chiuso) o NA.
ATTENZIONE: IL RELE’ PER IL BLOCCO MOTORE DEVE ESSERE COLLEGATO

ESCLUSIVAMENTEALL USCITA1 (FILO BIANCO);

- Sirenaelettronica SIR 010, o tramite un relé supplementare, il clakson del veicolo;

- Indicatori di direzione: filo unico con segnale ad impulso, continuo o con relé opzionale;

- Moduli supplementari (iperfrequenza IPF 2002, Infrarossi SEN INFRA, etc.);

- Chiusura vetri diretta per le vetture con impianto COMFORT o i moduli alzacristalliAZC.

Puo gestire gliimmobilizzatori della serie MED 30: il MED 30.1 per interrompere la pompa
del carburante all’esterno del serbatoio, o il MED 30.2 da installare al suo interno.

Dispone di sensori di movimento per inviare I'allarme nel caso di spostamento del veicolo
(ad esempio tramite carro attrezzi) o di trascinamento e della chiave elettronica CHD 400.

IMPIEGO PER SICUREZZA tramite attivatore esterno

E’ possibile attivare / disattivare il sistema tramite un attivatore esterno:
- Le centrali con radiocomando MED: MED LOCKER, MED 2250, MED 2450, MED 4000,
MED 6450; con interfaccia CAN: MED 3250, MED 3450, MED 5000, MED 7450.
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AVVERTENZE
PAN PAN

SIM-CARD

La periferica funziona solo inserendovi una scheda telefonica SIM-CARD, reperibile
tramite i Gestori Telefonici di Telefonia Mobile.

Per il solo uso “in proprio” come localizzatore con SMS deve disporre almeno di “SMS”
(tramite linea VOCE e/o DATI ad esempio con una scheda prepagata o M2M).

Con C.S.WEB/C.G.F. perapplicazioni diLOGISTICA devedisporre dellalinea GPRS.
Con C.S./C.G.F. perapplicazionidi SICUREZZA/LOGISTICAdeve disporre dilinea DATI.

Togliere dalla SIM CARD: CODICE DI BLOCCO / SEGRETERIA TELEFONICA
TRASFERIMENTO DI CHIAMATA

CONTROLLAREANCHE CHE SIAINSERITO ILNUMERO DEL CENTRO SERVIZI.
Ad esempio:

TIM: +39 335 9609600 oppure +39 335 9608000
VODAFONE: +39 349 2000200

ATTENZIONE: Alcune schede telefoniche devono essere “attivate” effettuando e
ricevendo una telefonata prima diinserirle nel satellitare.

- Seil veicolo viaggia all’estero, verificare che la SIM CARD sia abilitata al Roaming
Internazionale.

- Per il GPRS richiedere una tariffa “A VOLUME”, non a tempo. Valutare attentamente
le proposte dei vari Gestori Telefonici per attivare |'offerta piu conveniente.

- Per le installazioni di SICUREZZA consigliamo I'impiego di una SIM-CARD con
contratto; sconsigliamo quelle di tipo PRE-PAGATO o a SCALARE, che possono
inefficiare il Servizio di Telesorveglianza (generalmente le SIM CARD di tipo PRE-
PAGATO o a SCALARE se non vengono ricaricate almeno ogni 8 / 12 mesi, il gestore
telefonico le pud “annullare”, anche se dispongono di credito residuo).

GPRS

Il GPRS permette un collegamento continuo con la C.S. (Centrale di Sicurezza) o la C.G.F.
(Centrale di Gestione Flotta) a costi contenuti, per memorizzare automaticamente al suo
interno quasi in tempo reale, tutti gli spostamenti del mezzo e le variazioni dei sensori di
bordo, consentendole anche di monitorare a video la disposizione sul territorio dei veicoli.

Se il mezzo viaggia all’estero, verificare di avere scelto col Gestore Telefonico per la SIM
CARD delle valide condizioni tariffarie relative anche alle nazioni che verranno attraversate.

DTMF

La periferica dispone di un decoder DTMF (Dual Tone Multi Frequency - doppio tono a multi-
frequenza). Pud quindi ricevere comandi anche dai tasti numerici dei telefoni che
dispongono di tale funzione (multifrequenza), siano essi telefoni cellulari che di rete fissa,
purché autorizzati dall’Utente principale a dialogare col sistema (pigiando i tasti numerici del
telefono si sentono dei suoni diversi per ogni tasto). La risposta sara generalmente costituita
da suoni generati dalla periferica; il volume pud essere variato tramite il PC ed il sw med.
Alcuni comandi generano un SMS di risposta che potra essere ricevuto solo dai cellulari.

Col DTMF € possibile effettuare in sequenza piu abilitazioni (attendendo ogni volta il segnale
di conferma che il comando €& stato accettato).

| comandi disponibili sono riassunti in fondo al manuale difunzionamento UTENTE.
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ANTENNE

L'antenna GPS deve essere posizionata con la parte arrotondata verso I'alto, verificando
che non sia sotto a materiali metallici o a parabrezza schermati.

| cavi eccedenti devono essere distesi con curve ampie, non arrotolati né tagliati.
| cavinon devono essere allungati.
Nonimpiegare antenne combinate GPS / GSM, ma servirsi di quelle in confezione.

POSIZIONAMENTO / COLLEGAMENTI

Installarlo all’interno dell’abitacolo, fissandolo saldamente al veicolo (tramite viti, silicone,
velcro, etc., distante da fonti di calore, protetto dall’infiltrazioni di liquidi o condensa, con i
cavi che salgono dal basso.

Isolare adeguatamente i fili non utilizzati.

Staccare il negativo di batteria prima di effettuare i collegamenti.
Impiegare FAST-ON o saldare ed isolare adeguatamente le giunzioni.
Non utilizzare rubacorrente.

Sui veicoli con ADR (stacca-batteria automatico) contattare preventivamente il Servizio
Assistenzaaln. 0522/494486.

Su macchine operatrici, movimento terra e mezzi agricoli, prevedere un contenitore a
tenuta stagna con adeguati “smorzatori” di vibrazioni.

Perimbarcazioni, “scarrabili” e casse mobili contattare il Servizio Assistenza.

Per le installazioni di SICUREZZA la periferica e le antenne GPS e GSM non devono
essere visibili.

| cavi devono quindi essere inseriti nelle canaline originali, rivestendoli con guaina
protettiva o nastro telato del medesimo colore di quello originale del veicolo, soprattutto
dove i cavi sono visibili, come nel vano motore.

Non impiegare nastro adesivo plastico che potrebbe staccarsi col calore.

FUNZIONI PRINCIPALI

Impiego del radiocomando originale del veicolo per attivare / disattivare il sistema.
Interfacciamento diretto all'impianto originale dei veicoli con linea CAN.

Rilevamento tramite GPS di: data/ora, posizione, velocita e direzione del veicolo.
Rilevamento con specifico sensore interno del “movimento” / “spostamento” del veicolo.

Memorizzazione dei percorsi effettuati (posizione, velocita, etc.) e della sensoristica di
bordo nella memoria interna (funzione “SCATOLANERA”).

Controllo degliingressi, gestione e trasmissione allarmi alla C.S. e/o all'Utente.

Invio automatico di aggiornamenti periodici, secondo il Livello di Servizio attivato.
Esecuzione ditelecomandi.

Monitoraggio continuo linea telefonica perrisposta alla C.S., C.G.F. e/o all'Utente.
Gestione del risparmio energetico.

Fuori servizio per manutenzione veicolo.

Gestione interattiva di telecomandi anche dal telefono Utente (DTMF).

Gestione degli allarmi anche dal telefono cellulare dell'Utente.

Inseguimento del mezzo, comandato dallaC.S. o0 C.G.F.

Selezione tra vari “Livelli” di Servizio da parte della C.S.

Programmazione interfaccia CAN per I'abbinamento al veicolo tramite PC e/o C.S.
Programmazione parametri periferica / collaudo tramite PC, telefono cellulare e/o C.S.
Codice di emergenza e chiave elettronica CHD 400 per attivare / disattivare il sistema
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COLLEGAMENTO STANDARD PER SICUREZZA CON ATTIVATORE CAN
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+30 85 86 BIANCO MS10
12724 Ve USCITA NEGATIVA SEMPRE PRESENTE A SISTEMA
30 87 | DISINSERITO E CHIAVE QUADRO ACCESA [+15] ON
l ‘ (da programmare) - MASSIMO 700 mA
+50
% + 50
N ANENTD RELE’ CON CONTATTO NA
NORMALMENTE APERTO

| fili BIANCO (uscita 1) e VERDE (uscita 2)
possono effettuare a scelta una di queste funzioni:

AVVISATORI ACUSTICI SUPPLEMENTARI

VERDE (impostazione standard) o BIANCO MS10

SIR 010

MARRONE

USCITA NEGATIVA FISSA IN ALLARME - (impostazione standard)

ADATTA A PILOTARE UNA SIRENA

SUPPLEMENTARE COME LA SIR 010 - MASSIMO 700 mA

CAV 010

Rosso T 30 12 Vce

30 ¢

85

+30 12/24 Vcc

RELE’ CON CONTATTO NA
NORMALMENTE APERTO

86

VERDE o BIANCO MS10

1 Hy

CLAKSON

USCITA NEGATIVA INTERMITTENTE IN ALLARME
(da programmare)

ADATTAAPILOTARE IL CLAKSON
DEL VEICOLO - MASSIMO 700 mA




USCITA DI STATO
FISSA PER GESTIRE SENSORI SUPPLEMENTARI

HS 410
IPF 2002
SEN INFRA
SEN 077-04

ATTIVAZIONE BIANCO o VERDE MS10

USCITA NEGATIVA PRESENTE SOLO A SISTEMA INSERITO
(da programmare) - MASSIMO 700 mA

NEGATIVO IN ALLARME MARRONE MS10

| COLLEGARE GLIALTRI FILI DEI MODULI SECONDO LE RELATIVE INDICAZIONI

TEMPORIZZATA PER PILOTARE LA SALITA VETRI

AZC 01 - AZC 400

Filo del veicolo
pilotaggio“COMFORT”

ATTIVAZIONE BIANCO o VERDE MS10

USCITA NEGATIVA TEMPORIZZATA PRESENTE SOLO
ALLINSERIMENTO DEL SISTEMA PER IL TEMPO
IMPOSTATO - (da programmare) - MASSIMO 700 mA

| COLLEGARE GLIALTRI FILI DEI MODULI SECONDO LE RELATIVE INDICAZIONI

INDICATORI DI DIREZIONE

A FILO UNICO
MODULO COMANDO NEGATIVO
FRECCE SU FILO SINGOLO
ORIGINALE INDICATORI DI DIREZIONE
ATTIVAZIONE BIANCO o VERDE MS10
SX i?iDX FEEDBACK ROSA (se non utilizzato per altre funzioni) MS10

- - | (FEEDBACK - COLLEGARE AD UNA LAMPADA OPPURE ISOLARE) |

A LINEE SEPARATE CON RELE’ SUPPLEMENTARE

FuﬁlLE ALIMENTAZIONE
FRECCE
30 T +30 20A COMUNE NEGATIVO
MODULO 85 12024 Vcc O POSITIVO [+30]
FRECCE
ORIGINALE 51 .
l 87 |878B ATTIVAZIONE BIANCO o VERDE MS10

ot

RELE’ CON DOPPIO CONTATTO
NA - NORMALMENTE APERTO
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INGRESSO PROGRAMMABILE N. 5

Questoingresso puo svolgere una tra le seguenti funzioni:

- CRASH (tramite il sensore opzionale tipo SEN 077-01) - Impostazione standard.

-SGANCIO RIMORCHIO/ verifica PORTELLONI con contatto NC (Normalmente Chiuso
verso massa); il sistemalli controlla se sono agganciati/ chiusi al suo inserimento, altrimenti
I'allarme viene gestito solo se vengono chiusi e riaperti.

- ODOMETRO (segnalatore di velocita del veicolo, con segnale ditipo ANALOGICO).

- FEEDBACK (controllo accensione indicatori di direzione - solo se si impiega il sistema di

comando “AFILO UNICO” con impulso diinizio/ fine lampeggio).

-INSERIMENTO AUTOMATICO MS10 (togliendo la massa alfilo, il sistema si inserisce).

L’'impostazione delle funzioni va effettuata tramite lo specifico software med o SMS.

CRASH SENSORE DI CRASH - CONTATTO NA ROSA MS10

(OPZIONALE) (SE NON UTILIZZATO, ISOLARE)
— GND SEN 077-01

SGANCIO RIMORCHIO / verifica PORTELLONI
Moo alloallo i ROSA MS10

(SE NON UTILIZZATO, ISOLARE)

— GND

ROSA MS10

ODOMETRO | LI LI LI LT | (SE NON UTILIZZATO, ISOLARE)

FEEDBACK PER INDICATORI DI DIREZIONE - CON COMANDO A FILO UNICO

Schema di collegamento a pag. 10. (SE NON UTILIZZATO, ISOLARE) ROSA MS10
INSERIMENTO I ROSA MS10
AUTOMATICO — GND (SE NON UTILIZZATO, ISOLARE)

DESCRIZIONE / INSTALLAZIONE DELLE PARTI

SENSORE DI “MOVIMENTO” INTERNO:

La periferica contiene un sensore che rileva qualunque “movimento” o “spostamento” del

veicolo, che effettua numerose funzioni, tra le quali:

- Vigilare sulla posizione del mezzo, ovvero segnalando se il veicolo viene
“‘Rimorchiato” o “Trasportato” per alcune centinaia di metri (ad es. carro attrezzi).

- Ottimizzare la gestione dei consumi, riducendoli drasticamente a veicolo fermo.

BATTERIATAMPONE INTERNA:

La batteria al NI-MH consente un'autonomia di funzionamento di alcune ore, con sistema
totalmente acceso (quasi 1 orain inseguimento, in presenza di buona copertura telefonica).
La ricarica avviene automaticamente tramite la batteria del veicolo, preferibilmente durante
la marcia.Nel caso si renda necessario sostituirla, occorre inviare la periferica alla Landi
Renzo S.p.A., allindirizzo riportato in copertina, corredata di DDT.

INTERFACCIA CAN INTEGRATA:

Sui veicoli con linea CAN puo rilevare oltre all’inserimento / disinserimento del sistema, i
pulsanti di porte, cofano, baule o portelloni, oltre, in alcuni casi, al [+15] ed al’odometro.

Si programma tramite PC con lo specifico sw med ed un cavetto adattatore standard con
connettore USB /MINI USB, disponibile come CAV USB /MINIUSB.

1"



CAVO A 14 POLI - CAV MS10
Filo ROSSO + 30: Positivo da batteria o dal cavo principale della scatola fusibili.

Filo NERO GND: Massa diretta da batteria o a telaio, solo nei punti predisposti dal
costruttore del veicolo.

Filo ARANCIONE + 15: (Ingresso 1)

Positivo sotto chiave quadro, permanente in avviamento.
Collegamento obbligatorio, anche se utilizzato come semplice localizzatore.
Gestisce numerose funzioni del sistema, tra le quali:

il blocco-motore, gli allarmi avviamento, il superblocco, lo stazionamento, lo spostamento, il
GPS oscurato, la carica della batteria interna, ecc..

ATTENZIONE: Alcune vetture con linea CAN lo possono rilevare direttamente. E’ possibile
escludere tale funzione tramite programmazione. Verificare la scheda di collegamento.

Filo MARRONE - INGRESSO DI ALLARME DA CENTRALE E/O
PULSANTIESTERNINA EMODULISUPPLEMENTARI - (Ingresso 2)

Ritardato all'inserimento del sistema.

Collegare ai pulsanti Normalmente Aperti verso massa di porte, cofano, baule, portelloni,
moduli supplementari e all'uscita di allarme verso massa dell’eventuale attivatore esterno.

ATTENZIONE:

- Nei veicoli con linea CAN i pulsanti di porte, portelloni, cofano e baule possono essere
rilevati direttamente; verificare 'apposita scheda di collegamento del veicolo.
- Periportelloni dei veicolicommerciali:
- Impiegare pulsanti NA Normalmente APERTI verso massa, ad alta affidabilita,
collegatiin parallelo tra loro.
- Nonfissareipulsantinella parte centrale dei portelloni, ma ai loro bordi.
- Suiveicolifrigoriferi NON intaccare l'isolante termico. Proteggerli da urti accidentali.
- Sconsigliamo I'impiego di interruttori “wireless” (via radio), il cui funzionamento
non & sempre garantito, a causa dei possibili disturbi in radiofrequenza esterni.

Filo GRIGIO -INGRESSO DI STATO ATTIVATORE ESTERNO - (Ingresso 3)

Ingresso negativo per attivare il sistema tramite un attivatore esterno (ad esempio una
centrale diallarme). Attivazione indipendente dall'interfaccia CAN integrata.

Isolare il filo, se non utilizzato.

Filo GRIGIO/ROSSO-PULSANTE DI SOCCORSO -EMERGENZA (Ingresso 4)

Ingresso sempre attivo. Pulsante Normalmente Aperto verso massa.

Collegamento obbligatorio, necessario per gestire numerose funzioni del sistema, tra le
quali: allarme soccorso, inserimento codice di emergenza, reset del sistema.

Deve essere installato in posizione facilmente accessibile dall'autista.
E'possibile installare piu pulsanti, collegati in parallelo tra loro.

Filo ROSSO/BIANCO - Collegamento della presa per la chiave elettronica CHD 400.

Collegamento sempre CONSIGLIATO. Impiegare lo stesso filo di massa che alimenta
I'MS10 (filo NERO). Isolarlo se non utilizzato. Schemiapagg. 7 e 8.
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Filo ROSA-INGRESSO n. 5 PROGRAMMABILE DaPC 0 SMS - (Ingresso 5)

- CRASH: Impostazione standard.
Col sensore opzionale SEN 077-01 (interruttore inerziale - contatto NA Normalmente
Aperto verso massa) invia I'allarme automaticamente se il veicolo subisce un impatto
violento; in alternativa l'ingresso puo gestire:

- SGANCIO RIMORCHIO / PORTELLONI: Per il collegamento di contatti NC
(Normalmente Chiusi) in serie tra loro, verso massa.
Adatto al controllo sui veicoli commerciali sia dei portelloni, che della presenza del
rimorchio. Controllo effettuato se il filo risulta a massa, all'inserimento del sistema.

- ODOMETRO ANALOGICO: Consente il rilevamento della velocita del veicolo
anche in assenza del segnale GPS. Collegare al segnale odometrico di tipo analogico.
In alcuni veicoli con linea CAN il segnale pud essere rilevato direttamente. Verificare la
scheda di collegamento veicolo. Collegamento richiesto solo per applicazioni speciali.

- FEEDBACK PER INDICATORI DI DIREZIONE: Se vengono pilotati gli indicatori di
direzione col sistema a filo unico ed impulso di inizio/fine lampeggio, verifica I'effettiva
accensione delle lampade, consentendone il pilotaggio in caso di allarme anche se il
veicolo é stato chiuso col BLINKER inserito. Verificare la scheda di collegamento veicolo.

- INSERIMENTO AUTOMATICO SISTEMA: Staccando il collegamento di massa dal
filo, il sistema si attiva. Solo per applicazioni speciali. Puo essere disattivato solo tramite
telefonata (DTMF), chiave elettronica, codice diemergenza o C.G.F..

Filo NERO/BIANCO - Per applicazioni future. Daisolare.

USCITE
Filo BIANCO - Uscita programmabile 1 - (Uscita 1)

- BLOCCO MOTORE: Per effettuare un blocco elettrico nel veicolo.

- RELE’ CON CONTATTO NC - Impostazione standard

Impiegare un relé di buona qualita con Contatto N.C. (Normalmente Chiuso) e portata
adeguata al tipo diinterruzione effettuata.

Periveicolia 12 volt consigliamo relé con portata continuativa dialmeno 30 A.

llrelé APRE il contatto con chiave quadro accesa a sistema inserito o in blocco.

- RELE’ CON CONTATTO NA

Impiegare un relé di buona qualita con Contatto N.A. (Normalmente Aperto) e portata
adeguata al tipo diinterruzione effettuata.
Periveicolia 12 volt consigliamo relé con portata continuativa dialmeno 30 A.

Il relée CHIUDE il contatto con chiave quadro accesa [+15] ON, solo a sistema
disinserito. Pertanto durante la marciail relé sara sempre alimentato.

Se non viene effettuato il blocco elettrico, I'Uscita 1 pud essere programmata tramite PC o
SMS prima dell’eventuale collaudo della C.S. per svolgere una tra le funzioni sotto indicate
per|'Uscita 2, secondo il tipo di veicolo:

Filo VERDE - Uscita programmabile 2 - (Uscita 2)
- AVVISATORI ACUSTICI SUPPLEMENTARI - USCITA DI ALLARME

L'uscita negativa si attiva automaticamente per circa 25 / 30 secondi a sistema inserito, nel
caso si presenti un allarme rilevato direttamente (effrazione, avviamento, sollevamento) o
da moduli ausiliari. Puo essere attivata anche da comando remoto.

- FISSA -Impostazione standard - per pilotare una sirena elettronica come la SIR 010.
-INTERMITTENTE adatta a pilotare il clacson del veicolo (con un relé supplementare).
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-USCITADISTATO

- FISSA PER GESTIRE SENSORI (MODULI) SUPPLEMENTARI DI ALLARME

Uscita negativa fissa per attivare dei sensori opzionali quali ad esempio l'iperfrequenza
IPF 2002, I'Infrarossi SEN INFRA, il sensore d’'urto HS 410, etc.

Puo essere esclusa tramite comando remoto (C.S., C.G.F. o nell’'uso in proprio con SMS
o DTMF), ad esempio per l'utilizzo su camper, quando si soggiorna all’'interno o si
trasportail veicolo su di un traghetto, un treno navetta

-TEMPORIZZATA PER PILOTARE LA CHIUSURAVETRI

Uscita negativa temporizzata, per pilotare la salita vetri direttamente sui veicoli con
impianto COMFORT (chiusura vetri dalla serratura della porta autista con la chiave
originale ruotata nella serratura) o tramite i moduli alzacristalli opzionali per gli altri
veicoli. Tempo regolabile da 1 a 9999 secondi.

- COMANDO INDICATORI DI DIREZIONE

Uscita NEGATIVA. Consente di pilotare gli Indicatori di Direzione durante il ciclo di allarme; a
volte anche come indicazione ottica dell’avvenuto inserimento / disinserimento del sistema.

- COMANDO A FILO UNICO

Sulle vetture predisposte, permette di pilotare con un solo filo contemporaneamente tutte
le lampade degli indicatori di direzione. Si collega al filo di comando simultaneo degli
indicatori di direzione (nella centralina multifunzionale o dietro all’interruttore del blinker).

ATTENZIONE:

Impostare la modalita di comando adatta: es. Con IMPULSO di Inizio e Fine lampeggio
(il primo impulso attiva il lampeggio, quello successivo lo interrompe), oppure Comando
CONTINUO (segnale costante per tutta la durata del lampeggio).

Non sempre possono essere attivate le segnalazioni ottiche di inserimento /
disinserimento del sistema, oppure queste possono essere costituite da un numero di
lampeggi diverso dall'impostazione standard indicata.

Il collegamento del filo ROSA (ingresso 5) del’MS10 (programmato come FEEDBACK)
ad una qualunque lampada degli Indicatori di Direzione permette di ottimizzarne il
pilotaggio (su alcuni veicoli pud evitare che si spengano durante il ciclo di allarme, se
questi erano gia in funzione).

- TRAMITE RELE’ESTERNO - COLLEGAMENTO CLASSICO

Impiegare 1 relé con 2 Contatti N.A. in parallelo o 2 relé con contatto N.A. singolo
pilotatiinsieme (uno per canale) e portata adeguata all'impianto del veicolo.

Per i veicoli a 12 volt consigliamo relé con portata non inferiore ai 15 A per canale.
Inserire un fusibile di protezione da almeno 20 A sull'alimentazione di potenza.

Cavetto bipolare NERO/NERO-ROSSO - USCITA LED DI SEGNALAZIONE (Uscita 3)
Fornisce numerose indicazioni sullo stato del sistema. Vedere a pag. 21.
ATTENZIONE: Impiegare il LED con resistenza interna fornito in confezione.

Filo VIOLA -COMANDO “MUX” PER IMMOBILIZZATORI serie MED 30. - (Uscita 4)

Per attivare il MED 30.1 che interrompe la pompa elettrica del carburante all’esterno del
serbatoio, o il MED 30.2 da applicare allinterno del serbatoio, sulla pompa elettrica

immersa, siain benzina che in gasolio.
Isolarlo se non utilizzato.
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CAVO A 6 POLI - CAV MS10 CAN

Per il funzionamento dell’interfaccia CAN integrata.

Da collegare per applicazioni di sicurezza; pud gestire I'inserimento / disinserimento del
sistema, o sui veicoli con linea CAN puo rilevare anche i pulsanti di porte, cofano, baule,
portelloni, [+15], odometro, secondo quanto riportato nella scheda di collegamento
specifica del veicolo.

ATTENZIONE: Funzionalita aggiuntive, di prossima disponibilita:
INGRESSI SUPPLEMENTARI

Nel caso non venga impiegata I'interfaccia CAN interna come attivatore, aggiornando il
software di funzionamento del MS10 e caricandovi lo speciale programma di
interfacciamento veicoli che sara disponibile prossimamente, all’interno della parte
“CARICAMENTO PROGRAMMASPECIFICO VETTURA”, sotto TEST: MEDSKY MS10 + 4
INPUT & possibile ottenere 4 ulteriori ingressi dedicati a svolgere le seguenti funzioni:

Filo GIALLO/ROSSO - (ingresso 9) - Collegare un pulsante Normalmente Aperto verso
massa, da impiegare perI'esclusione momentanea del sensore interno di movimento.
Esclude anche gli eventuali sensori opzionali collegati alle Uscite 1 0 2, se programmata
come uscita di stato: fissa per alimentare moduli supplementari o temporizzata per la
chiusura dei vetri. Adatto per autocarri o camper quando sirimane a soggiornare all’interno.

Modalita di funzionamento:
- Pereffettuare 'esclusione, pigiare il pulsante poi inserire normalmente il sistema.
Conferma: 4 brevilampeggidel LED, seguiti da lampeggi, poi lampeggi molto lenti
a sistema inserito (un breve impulso ogni 3 0 4 secondi).
- Accendendo la chiave quadro [+15] ON, siripristina il normale funzionamento.

Filo BLU - (ingresso 10) - Collegare un pulsante Normalmente Aperto verso massa, da
impiegare per I'esclusione momentanea dell’'invio allarmi dai pulsanti di controllo della zona
di carico, solo se collegati agliingressin. 11 e/on. 12.

Non agisce sui pulsantirilevati dalla linea CAN o collegati al filo marrone (ingresso 2).

Esclude anche gli allarmi del sensore di movimento.

Utile sui veicoli commerciali per mantenere attiva la protezione della cabina mentre il vano

carico & aperto per essere caricato/ scaricato.

Modalita di funzionamento:

- Pereffettuare I'esclusione, pigiare il pulsante poiinserire normalmente il sistema.
Conferma: 6 brevilampeggidel LED, seguiti da lampeggi, poi lampeggi molto lenti

a sistema inserito (un breve impulso ogni 3 0 4 secondi).
- Accendendo la chiave quadro [+15] ON, siripristina il normale funzionamento.

Filo BLU/ROSSO - (ingresso 11) - Collegare ai pulsanti Normalmente Aperti verso massa
applicati alla sola zona di carico (portelloni, sensori opzionali tipo iperfrequenza IPF 2002 o
infrarossi SEN INFRA, sensorid’'urto HS 410, etc.).

| pulsanti/le uscite dei moduli vanno collegatiin parallelo tra loro, inserendo, se necessario, i
diodi di disaccoppiamento.

Filo BLU/GIALLO - (ingresso 12) - Collegare ai pulsanti Normalmente Chiusi verso massa
applicati alla sola zona di carico (portelloni, sgancio rimorchio).
| pulsanti vanno collegatiin serie tra loro, prelevando la massa dal rimorchio.
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CAV USB / MINI USB

Permette di collegare la periferica MS10 al Personal Computer per programmarla, inserire il
programma di interfacciamento al veicolo (per l'interfaccia CAN integrata), verificarne le
impostazioni ed i datiin memoria, semplificarne il collaudo.

Nel collegamento generalmente non serve I'alimentazione esterna.

ANTENNA TELEFONICA GSM

Impiegare 'antenna GSM ANT MS3 fornita in confezione.

ANTENNA GPS

Impiegare 'antenna ANT GPS MS10 fornita in confezione.

CONNETTORE A 4 POLI
Predisposizione per la connessione di accessori supplementari di prossima disponibilita,
qualiad esempio: sensori ditemperatura, livello, tastiera, accelerometro, etc.
L’uscita dispone di una interfaccia seriale di tipo I°C "Inter Integrated Circuit" .

RIVERGINAZIONE IMMOBILIZZATORE med 30.X
Operazione da effettuarsi solo nel caso di sostituzione della periferica satellitare,
mantenendo lo stesso immobilizzatore med 30.x, col quale siano gia stati effettuati 20
avviamenti del veicolo: Installare la nuova periferica, quindi inviare I'SMS:

COM MUX RESET <codice diemergenza a4 cifre del vecchio MEDSKY MS10>
(noninserire le parentesi <>, ma digitare lo spazio di separazione tra le parole)

La periferica risponde con: COM MUX RESET ESEGUITO. AVVIARE ILMOTORE.
Aquesto punto I'immobilizzatore viene pilotato dalla nuova periferica.

Se viene sostituito il med 30.X non occorre effettuare alcuna operazione, poiché acquisisce
direttamente il proprio codice dal satellitare.

INTERFACCIA CAN INTEGRATA: DESCRIZIONE FUNZIONI
PROGRAMMABILI DA PC COL SOFTWARE MED 4.5

L'impostazione delle funzioni seguenti dipende dalle caratteristiche del veicolo.

CARICAMENTO PROGRAMMA SPECIFICO VETTURA
Consente di programmare I'interfaccia interna della periferica peril veicolo in uso.

ATTENZIONE: Salvo diversa indicazione, MS10 non contiene alcun veicolo pre-caricato.

La programmazione del veicolo deve essere seguita dall’esecuzione delle altre
impostazioni consigliate nella scheda di collegamento del veicolo, nella quale sono anche
indicate le connessioni necessarie.

L'impostazione standard prevede la presenza di un programma di test: il sistema si attiva
quandoil filo GIALLO/ROSSO € a massa; si disattiva quando non € a massa.

ESCLUSIONE LAMPEGGIO FRECCE INSERIMENTO/DISINSERIMENTO
Consigliato sui veicoli che dispongono di un proprio lampeggio frecce originale quando
vengono aperti o chiusi col loro telecomando e siimpiega I'interfaccia CAN interna MS10.
Escludendo questa funzione, se gli indicatori di direzione sono stati collegati tramite I'uscita
102, illampeggio frecce viene effettuato solo durante il ciclo di allarme.

INSERIMENTO AUTOMATICOALLACHIUSURAPORTE

Se abilitato, nel caso si inserisca il sistema col telecomando originale mentre una porta
aperta, appena I'MS10 ha lindicazione che tutte le porte si sono chiuse, si attiva
autonomamente, senza ulteriore impiego del telecomando originale.

ATTENZIONE: Su alcune vetture con tasto di apertura baule separato, questa attivazione
puo consentire I'inserimento automatico del sistema quando il baule viene richiuso.
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PRE-ALLARME

Ritarda I'invio della segnalazione di “PORTA APERTA” di ulteriori 8/ 10 secondi.

Agisce sia sui pulsantirilevati tramite CAN che sull'ingresso analogico (flo MARRONE).
Funzione consigliata sui veicoli senza linea digitale (CAN...), con impianto analogico che
richiede la verifica di vari segnali per gestire correttamente il disinserimento del sistema,
evitando sabotaggi dell'impianto o false segnalazioni di allarme (ad esempio coi programmi
di interfacciamento che utilizzano il lampeggio frecce originale).

ABILITALETTURA CHIAVE QUADRO DACANBUS [+15]

Funzione abilitata all’origine, che permette di rilevare direttamente il segnale del [+15]
tramite la linea CAN nei veicoli predisposti (verificare la scheda di collegamento del
veicolo); se il segnale é disponibile, non collegare il filo ARANCIONE del MS10, maisolarlo.

ABILITALETTURAVELOCITA’'DACANBUS

Questa funzione, abilitata all’origine, consente di rilevare direttamente il segnale
dellODOMETRO (misuratore di velocita), tramite la linea CAN, nei veicoli predisposti
(verificare sulla scheda di collegamento specifica del veicolo).

ABILITALETTURAPULSANTIPORTE, COFANO EBAULE
Fornisce l'indicazione di porte, cofano, portelloni o baule aperti, rilevati tramite la linea
“CAN”. Funzione abilitata come impostazione standard.

SOTTO SONO RIPORTATE ALCUNE DELLE VIDEATE DEL NUOVO SW MED 4.5

MedSky - Configurazione e Collaudo - M510

|mpostazion attvatare CAN

' Lampeggio indicatori di direzione Ingresso pulsanti linea CAN
Escluso " Escluso
i ahilitato & Ahilitato
Inserimento a chiusura porte Lettura chiave quadro da can bus
Escluso Escluso
i+ Ahilitato e Ahilitato
Preallarme Ahilita lettura velocita da can bus
~ Escluso "~ Escluso
'+ Ahilitato te hilitato (imp. in inserimento disabilitato)

, Verifica
Uszcita configurazione
eziztente |

AUTOMOTIVE SOLUTIOHNS

Hiw wer: 0010 S ver: 00,74 Bootwer: 01.00 P ver: 0200 K: 0 MS10 CAN SAW 000000000000 USE: OF
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MedSky - Confipurazione e Collaudo - M510

Attivatore CAN | Impostazion principali | Altre impostazioni | Collaude |

Impoztazioni principali M510

Codice di emergenza: Messa in servizio s
ez ™ " Sistema in gervizio (attivato)
'* Sisterma fuori servizio (disattivato)
Impustaziencingresso § v Invio giornaliero SMS avviso di fuori servizio
+ Crash
- Sgancio rimarchiofportelloni Mumero telefonico utente principale
- od tro analogi <o Mo
NP RIRRER |+3934385666E0 o
~ Feedback per indicatori di direzione i
~ Inserimento automatico sistema (3 filo) Livello volume segnalazioni DTMF
lq 0 i : 14 | (0=bassa, 9=alka)
i+ Blocco motore - relé WC
 Blocco miotore - relé Ma Attivazione SEIMP
.
Ay, Acustico - fisso per sirena Egcheg
Ay, Arustico - intermittente per clakson Abilitato
~ Stato figgo per moduli Contachilometri totale
000000 ¢ Modiica_|

" Stato temporizzato per vetri
MedSky - Confipurazione e Collaudo - M510
H

Aittivatore CAN | Impostazioni principali § & {| Collaude |
Altre impoztazioni
Controllo automatico GPS Impostazione sensore di stazionamento S
'+ Escluso " Escluso
-~ Ahilitato  philitato
Controllo automatico funzionamento sistema If‘ﬂm < St sk 0
" Escluso b
« Abilitato Impostazione sensore di movimento
Tempo invio SM5 {min.): .
ﬁhﬁ Ezcluso
default: 10030=7 giorni - -
( i & abilitato
Numeri di telefono utenti secondari Sensibilita
B L 1 | (p=alta, 9=basso, default: 5}
_s-Cancela
2 <~ Maodifica Tempo di blocco {min.):
_ #-Cancella 30 (default, 30 min.)
3 | <~ Modifica
:  ¢-Cancella Impostazione zona di permanenza (Geofencing)
<~ Modifica .
4: -
|  ¢-Cancela Escluso
5 | 4~ Modifica * Abilitato
JL@E%'!a_. Latitudine: 't
<~ Modifica { | =4 w12 T
6 | - 1 10 10 I Sud
¢~ Cancella
e Longitudine:
5 | ¢~ Modifica | f o 2 ,E - w 0 Dwvest =
h : n in n e
Yerfica
Uszcita configurazione
esistente
AUTOHMOTIVE SOLUTICONS
Hi wer: 0010 5% wer 0014 Bootwer: 01.00 P vwer 0200 F: 0 bS10 CAM S/M 000000000000 USE: OF,
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ALTRI PARAMETRI SELEZIONABILI DA PC
PARAMETRI SEMPRE MODIFICABILI:

NUMERO TELEFONICO UTENTE PRINCIPALE

E’ possibile inserirlo digitandolo tramite il sw med, oppure inviare dal telefono principale
'SMS: REG ON.

VOLUME SEGNALAZIONI
Regola il volume del segnale dirisposta per 'uso del DTMF.

SBIMP
Per consentire al telecomando in uso, in caso di allarme, ditogliere il blocco.

SBLOCCODEL VEICOLO ESCLUSIVO TRAMITE CHD 400

L'impostazione standard prevede che a sistema disinserito, se non € attivo il blocco, il
motore possa sempre essere avviato.

La funzione vincola I'avviamento del motore all'impiego della chiave elettronica CHD 400.

CONTROLLO VELOCITA’ MASSIMA
Attiva ed imposta l'avviso superamento velocita massima.

IMPOSTAZIONE CONTACHILOMETRI TOTALE / PARZIALE

Il sistema dispone di un contachilometri totale, sul quale consigliamo di riportare i chilometri
gia effettivamente percorsi dal veicolo, e di un contachilometri parziale azzerabile dall’'utente
principare tramite SMS o DTMF. L'SMS POS permette di leggere entrambi i dati.

IMPOSTAZIONE FORZATAZONA DIPERMANENZA

Permette di attivare l'invio degli allarmi relativi all’”uscita” del veicolo dalla zona di lavoro
(Geofencing), nonché di variarne il raggio in chilometri (xxx,x Km) ed impostare le
coordinate geografiche relative al centro della zona (Latitudine e Longitudine).

CON LA C.S. QUESTI PARAMETRI POSSONO ESSERE VARIATI SOLO
PRIMA DEL COLLAUDO EFFETTUATO DALLAC.S.

IMPOSTAZIONE INGRESSO N. 5 PROGRAMMABILE - Vedere a pagina 13.
IMPOSTAZIONE USCITE 1 e 2 - Vedere le pagine 13 e 14.

IMPOSTAZIONI EFFETTUABILI SOLO CON L’USO “IN PROPRIO”
DEL SISTEMA, O CON C.S. E LIVELLO BASE

VARIAZIONE DEL CODICE DIEMERGENZA

Per il corretto funzionamento del sistema, MS10 deve avere il proprio codice di emergenza a
4 cifre. Quello standard, che consigliamo di cambiare, €: 1111. ATTENZIONE:
Noninserire o 0. Non inserire codici troppo semplici come: 1234 oppure 4 numeri uguali.

IN SERVIZIO /FUORI SERVIZIO DEL SISTEMA CON AVVISO DI Fuori Servizio
Attiva/ disattiva I'invio degli allarmi, con possibilita di abilitare I'invio giornaliero dell'SMS che
ricordail “FUORI SERVIZIO” del sistema.

CONTROLLOAUTOMATICO “FUNZIONAMENTO” SISTEMA (sopravvivenza)
Permette diimpostare se e ogni quanti minuti inviare I'SMS di controllo all’'utente principale.
L'impostazione standard prevede I'invio di 1 SMS a settimana (10080 minuti = 7 giorni).

CONTROLLOAUTOMATICO GPS
Permette di escludere il controllo sul corretto funzionamento del GPS.
Esclusione consigliata solo per applicazioni speciali.
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IMPOSTAZIONE SENSORE DIMOVIMENTO

Permette di escludere l'invio degli allarmi relativi al “movimento” del veicolo, nonché di
variarne la sensibilita (valori compresitra 1 e 9, 0 utilizzabile solo per il collaudo).
E’comunque sempre attivo per “svegliare” ’'MS10.

Esclusione consigliata solo per applicazioni speciali, 0 suimbarcazioni.

IMPOSTAZIONE SENSORE ANTITRAINO

Permette di escludere I'invio degli allarmi relativi allo “spostamento” del veicolo, nonché di
variarne il raggio di stazionamento. L'impostazione standard & di 500 metri.

Esclusione consigliata solo per applicazioni speciali.

TEMPODIBLOCCO
L'impostazione standard é di 30 minuti.

NUMERI TELEFONICIUTENTISECONDARI

Con l'uso “in proprio” del sistema, o con la C.S. (Per gli allarmi che non gestisce
direttamente) & possibile inserire tramite P.C. o SMS un massimo di 9 numeri telefonici che,
per gli allarmi previsti, ricevono I'SMS di avviso. Inserire solo numeri di telefoni cellulari.
Il numero telefonico deve essere preceduto dal prefisso internazionale (+39 per I'ltalia).

CONFIGURAZIONE INGRESSO 5 tramite SMS

ATTENZIONE: SMS utilizzabile solo con 'uso “in proprio” o prima del collaudo della C.S.
La configurazione standard prevede perl'ingresso n. 5il sensore di CRASH.

Le funzioni di questo ingresso possono essere variate col PC tramite il sw med ed il cavetto
USB/MINIUSB, oppure con ' SMS:

15 X Ingresso 5: Dove X equivale a: C = Crash, R =Rimorchio/ portelloni,
S = 0Odometro, F = Feedback indicatori di direzione,
I = Inserimento sistema (per applicazioni speciali).

CONFIGURAZIONE USCITE 1 E 2 tramite SMS

ATTENZIONE: SMS utilizzabile solo con I'uso “in proprio” o prima del collaudo della C.S.

La configurazione standard prevede: Uscita1 =BLOCCO-MOTORE e Uscita 2 = SIRENA.
Le funzioni di queste uscite possono essere variate col PC tramite il sw med ed il cavetto
USB/MINIUSB, oppure coi seguenti SMS:

Per'USCITA1:

U1t XX Uscita 1: Dove XX equivale a:
Blocco-Motore: NC = relé NC (impostazione standard), NA=BMrelé NA;
Avvisatore acustico: SR =fissa x sirena, CK = intermittente x clakson;
Stato/vetri: SF = stato fissa;
STXXXX = XXXX tempo in secondi: ad esempio ST0010 = per vetri 10 sec.
Pilotaggio frecce: Fl =1 filo ad Impulso, FC = 1 filo continuo,
FR =conrele a 2 canali separati.

Per’'USCITAZ:

U2 XX Uscita 2: Dove XX equivale a:
Avvisatore acustico: SR =fissa x sirena (impostazione standard);
CK =intermittente x clakson;
Stato/vetri: SF = stato fissa;
STXXXX = XXXX tempo in secondi: ad esempio ST0010 = per vetri 10 sec.
Pilotaggio frecce: Fl =1 filo ad Impulso, FC = 1 filo continuo,
FR =conrelé a 2 canali separati.
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VERIFICA DELL'IMPIANTO

La periferica viene fornita in FUORI SERVIZIO, pertanto non puo inviare allarmi fino a
quando il sistema non viene “attivato” da un telefono (vedere in ultima pagina di copertina) o
dalla C.S. perla verifica dell'installazione e la presa in carico del sistema.

TRAMITE | 2 LED SULLA PERIFERICA:

Terminata l'installazione, alimentare la periferica e posizionare il veicolo all'aperto, con
chiave quadro accesa, affinché possa rilavare la posizione col “GPS” ('antenna del’GPS”
deve pertanto “vedere” i satelliti).

Con la chiave quadro accesa[+15 ON]idue LED VERDE e ROSSO presenti sulla periferica
permettono di verificare direttamente:

LED VERDE: GPS

- E’accesoin modo fisso mentre sta calcolando la posizione del veicolo.
Alla prima accensione possono servire alcuni minuti.
- Lampeggiaa posizione acquisita.

LED ROSSO: GSM-TELEFONO

- Brevi lampeggi costanti, continuativi anche a chiave quadro spenta, indicano che il
sistema e in “FUORI SERVIZIO”.

- Lampeggi veloci con tempo uguale di acceso / spento o con lampeggi a gruppi
indicano che il telefono sta cercando diagganciare larete e registrarsi.

- Lampeggilenti atelefono registrato.
1 lampeggio, solo GSM; 2 lampeggi ravvicinati se € attivo il GPRS.

- Acceso fisso mentre € in comunicazione.

nLED in dotazione (spiarossa) ci fornisce informazioni sullo stato del sistema:
- 2 breviaccensioni, lampeggi, poi lampeggi molto lenti a sistema inserito.
- 4 brevi accensioni, lampeggi, poi lampeggi molto lenti a sistema inserito con
I'esclusione momentanea del sensore di movimento, tramite pulsante supplementare.
- 6 brevi accensioni, lampeggi, poi lampeggi molto lenti a sistema inserito con
I'esclusione momentanea del sensore di movimento, tramite pulsante supplementare.
- 1 lampeggio lungo, poi spento, indica che il sistema si & disattivato.

- Accesofisso all’apertura di una porta, con la MASSIMA SICUREZZA attiva.

- Allo spegnimento della chiave quadro [+15] OFF dei lampeggi indicano l'intensita
del segnale telefonico:
1 lampeggio = non c’é segnale telefonico;
2 lampeggi = segnale scarso;
3 lampeggi = segnale medio;
4 lampeggi = segnale buono;
5 lampeggi = segnale ottimo.

TRAMITE PC COL SOFTWARE MED 4.5 ep 1L CAV USB/MINI USB

Questo speciale software ci consente di visualizzare e modificare gli ingressi, le uscite,
scaricare un nuovo firmware di interfacciamento al veicolo, effettuare alcune regolazioni e
visualizzare i parametri del segnale telefonico e GPS. E’ utile in modo particolare per
semplificare I'operazione di collaudo. Collegandolo ad un PC con porta USB, accedendo
alla videata di collaudo, MS10 ci mostra lo stato e la variazione di ogni ingresso, uscita, i
parametri dei sensori interni, i segnali rilevati tramite l'interfaccia CAN integrata, i dati del
GPS con le coordinate geografiche, il numero di satelliti visibili e le indicazioni relative al
funzionamento del telefono interno, anche col sistema in Fuori Servizio. Con le altre videate
e possibile modificare molti di questi dati, in particolare se il sistema verra gestito “in proprio”.

ATTENZIONE: Con C.S. solo alcuni parametri possono essere modificati dopo il collaudo.
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Med5Sky - Configurazione e Collaudo - M510

Altivatore CAN | Impostazioni principali - Altre impostazioni |
Collauda con dati in tempo reale
Informazioni periferica
Intensita GSM: | 0 Satelliti GPS: i} Posizione disponibile: |
UTC: | 17:33:42 04/03/2009 Lat: | M4d 44 22" Lon: |  EMD39 22"
Stato periferica: | |nServizio Y alimentazions: | 319y Stato GPRS | N
. Stato Sistema
Stato Ingressi Uscite | P
j IN 1 +15 Chiave quadro Chiave guadra spenta
| +M
J! IN 2 Ingr. pulsanti asterni Farta chiuza
| 0N
. IHN 3 Lscita stato attivatore Sistema ingerito [massa)
0N
. IN 4 FPulsante di sococorso Mon premuto
0N z
. IN 5 Crash Contatto aperto
0N
:‘ IN 6 Ingr. Attivatore interno CAN Sistema inserito (massa]
| 0N
J. IN 7 [ngr. Pulsanti interni CARMN Porta chiuza
| -0
J! QOUT 1 | Blocco motare - relé NC A Tpos0
| OM NC
J! QOUT 2 | Awe Acustico -fisso per sirena A Tipoz0
| OM SR -
MedSky - Confipurazione e Collaudo - M510
Uscit ;
dittivatore CAN | Impostazioni principali | Altre impostazioni Collaudo |
Collaudo con dati in tempa reals
pvmcn Informazioni periferica
Intensita GSM: | 0 Satelliti GPS: 0 Posizione disponibile: | pa
UTC: | 17:33:42 04/03/2003 Lat: | H44 44 22" Lom: | EMD 39 22"
State periferica: | |n Servizio ¥ alimentazione: | 31 9y Stato GPRS | N
Vbattint: | 25890 my ARz | 00000m Vel: | D00kmsh Dz | D00 24
Tempint: | 55°C Emtot: | 0000000 Emparz: | 00000000
Conmtrolle: | Cenbrale Sicurezza + Ltente Centrale di sicurezza:| Ly 3
Centrale gestione flotta: | Centrale WEB: |
Stato SMS in tempo reale
SMS ¥ edSky M510 CAM SiM 000000000000; Hyw' 00,10; BOOT:01.00; SWi00,14; PWi02.00; K 03 T:
" |-55C; backup batkery: 25890 mY, gauge: 00O0D0E
SMS POS: edSky MS10 UTS; 17:33:42 04003/2009 LE: 44 44" 22" LocEOLO 39 22" Alk: 00000m Yel: 000kmih
* |Dir: 00O0gra Km Tob;0000000 Km Parz:0000000,0 vhi31.9¢
SMS COM: <COM=: ISONC; 10N MC;U20M SR; IS ON; MOY ON1; STAZ OM 1000; GEOF OFF 0.0; YERIFICA
" loN lﬂEISU_j VERIFICA GPS OFF; BLOCCO OFF; SUPERBLOCCO OFF; SEIMP OFF; CHD O
SMS I: S10: TLAIZATSCI4AISAIGCIZAISKIOXIIOXIL 1 EI1 25 U1 ALZALISALI A, VB 31, 9V POSINASAT:
" |0 EEM0 GRS N; ST IS, P, Sai SO0 CCCCToT
SMS G 5100 DGI14-0N T2-0M I3-0M [4-0M IS-OM I6-0K I7F-0OM 185 9% T10% 111X T12%; U1OM MC;LEZ0MN
" [BRCSE;PIC ----; S8 CMAAMCIMMM
-
Yerifica
Uscita configurazione
esistente
AUTOMOTIVE SCLUTIONS
Hiwf wer: 0010 S'W ver 0014  Bootwer 01.00 Py wer 0200 k-0 FS10 CaAM S/H 000000000000 USE: OF
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ANOMALIE E RIMEDI:

- ENTRAMBIILED sulla periferica SPENTI con chiave quadro accesa:
Verificarne I'alimentazione.

ATTENZIONE: Se il sistema e “attivo” (IN SERVIZIO) i LED potrebbero essere spenti
semplicemente perché il sistema é in STAND-BY: accendere la chiave quadro [+15] ON.

- LEDROSSO -GSM-Conlampeggivelocio conlampeggiagruppi:
Verificare che sia stata inserita correttamente la SIM-CARD nella periferica e che sia
stato tolto il PIN-CODE.
Verificare la connessione dell'antenna GSM ed il relativo cavo che non sia danneggiato o
non faccia curve troppo strette.
Accertarsi di essere in una zona coperta dal gestore telefonico (segnale di rete), tramite
un'altro cellulare.

- LEDVERDE -GPS -Lampeggiante (ACCESO/SPENTO perlo stesso tempo):
Se il veicolo é a “cielo aperto” da almeno 10 minuti con chiave quadro accesa
(strutture e tetti in metallo o cemento impediscono la ricezione del segnale; il veicolo non
deve avere I'antennarivolta verso un palazzo molto alto che gli oscuri il cielo), verificare la
connessione dell'antenna GPS ed il relativo cavo che non sia danneggiato.
La parte arrotondata dell'antenna GPS deve essere orizzontale, rivolta verso il cielo.
Sopra all'antenna non vi deve essere metallo o materiali con spessore troppo elevato.
Brevilampeggiindicano che ha calcolato la posizione.

VERIFICA DELLA BATTERIA TAMPONE

Interrompere momentaneamente I'alimentazione principale dalla batteria del veicolo,
verificando che i 2 LED sulla periferica continuino a funzionare (ovviamente occorre che la
batteria interna si sia caricata anche parzialmente).

L'SMS “V” ciindica la tensione della batteria interna (circa 9/ 10 Volt).
La stessaindicazione dal’'SMS “I” 0 “POS” in mancanza di alimentazione esterna.

ATTENZIONE:
- Labatteriainterna & connessa solo col CAV MS10 collegato. Non staccarlo.
- Labatteriainterna siricarica preferibilmente con chiave quadro accesa.

VERIFICA VERSIONE PERIFERICA tramite SMS:
Inviare ' SMS:

V (digitare la sola lettera V come Versione, senza spazi)
La periferica rispondera col seguente SMS:

Messaggio Generato da: MEDSKY MS10 CAN

S/IN XXXXXXXXXXXX: Versione e numero di matricola periferica

HW xx.xx Versione hardware periferica.

BOOT xx.xx Versione software di base periferica.

SW xx.xxx Versione software di periferica.

FW : xx.xx Firmware caricato nell’interfaccia CAN(interfacciam. veicolo).
K : xxxx Configurazione del sistema.

T: +xxC Temperatura interna al Ms10 (misurata al suo interno;

generalmente superiore a quella ambiente).
Backup battery: xxxxx mV Tensione batteriatampone internain mV.
Gauge : XXXXX XX Indicazione attualmente non utilizzata.

ATTENZIONE:
Questo messaggio puo sempre essere inviato alla periferica, da qualsiasi cellulare.
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VERIFICA CONFIGURAZIONE IMPIANTO tramite SMS:

Se il sistema € alimentato e con le antenne collegate, € possibile inviargli'SMS:

S (digitare la sola lettera S come Sistema, senza spazi)
La periferica rispondera col seguente SMS, relativo al settaggio degliingressi/ uscite:
Messaggio Generato da: MS10
D Stato sistema D =disinserito, IC = Inserito da attivatore CAN interno,
IE = da attivatore Esterno, IH=da CHD 400, IT da telefonata (DTMF),
Il=da CS o CGF, IF = Inserito da filo (massa).
ATTENZIONE: Indica il primo attivatore che ha attivato il sistema.

11 ON Ing.1:+15 chiave quadro = Lettura segnali positivi (12 0 24 Volt).

12- ON Ing. 2: Ingresso pulsanti Esterni - = Lettura segnali negativi (massa).

13- ON Ing. 3 : Uscita stato Attivatore Esterno - = Lettura segnali negativi (massa).
14- ON Ing. 4 : Pulsante di Soccorso - = Lettura segnali negativi (massa).

I5X- ON Ing.5:X=C -per Crash, X=R - sgancio Rimorchio/Portelloni,X=I - inserimento
sistema, X=8S Odometro; X=F+ Lampada frecce (feedback - positivo).

16 ON Ing. 6: Ingresso daAttivatore Interno.
17 ON Ing. 7 : Ingresso pulsanti Interni da attivatore CAN.
18 X Ing. 8 : X=Non utilizzato - per ampliamenti futuri.

(19/110/1M1 /112 = Ingressi supplementari da interfaccia CAN interna
- opzionali - di prossima disponibilita - X = Non utilizzato):

19 X Ing. 9 : Pulsante NA esclusione momentanea allarmi sensore movimento.
110 X Ing. 10 : Pulsante NA esclusione momentanea ingressi 11/12 zona carico.
111X Ing. 11 : Ingresso NA Portelloni/ Sensori Zona Carico escludibili.

112 X Ing. 12 : Ingresso NC sgancio Rimorchio / Portelloni escludibili.

113 OFF Ing.13:+15 chiave quadro da CAN.

U1ON NC Uscita1: Per:
Blocco-Motore: NC =conrelé NC (impostaz. standard), NA=BMrele NA.
Avvisatore acustico: SR =fissa x sirena, CK = intermittente x clakson.
Stato/vetri: SF = statofissa, oppure:
ST XXXX =tempo vetriin secondi: ad esempio 0010 =tempo vetria 10 sec.
Pilotaggio frecce Fl =1 filo ad Impulso, FC = 1 filo continuo, FR =conrelé.

U20ON SR Uscita2: Per:
Avvisatore acustico: SR =fissa x sirena (impostazione standard),
CK =intermittente x clakson.
Stato/vetri: SF = stato fissa, oppure:
ST XXXX =tempo vetriin secondi: ad esempio 0010 =tempo vetria 10 sec.
Pilotaggio frecce Fl =1 filo ad Impulso, FC = 1 filo Continuo, FR=conrele.

CS 3 Centrale di Sicurezza: 0=NO, 1=Liv.1,2=Liv. 2,3 =Liv. 3, X=Liv. X.
CGF OFF Centrale di Gestione Flotta: ON = attivata, OFF = non prevista.
PIC:---- PolaritalngressiChiusi: = =attivo quando & negativo, + = attivo positivo.
SAA: Stato Attivo Allarmi: A= All (sempre), N = Never (mai), C = aCtived (attivato)
CCNAANCNNNN

ATTENZIONE:

- Dopol’indicazione degliingressi/uscite: ON =attivo, OFF = disabilitato.
- llmessaggio pud sempre essere inviato, da qualsiasi cellulare.

- La modifica di molti dei parametri di funzionamento del sistema puo essere
effettuata tramite PC con lo specifico sw med, da parte della centrale C.S./ C.G.F,,
tramite SMS o DTMF (vedere il manuale di funzionamento utente).
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COLLAUDO / VERIFICA IMPIANTO tramite SMS:
Se il LED ROSSO sulla perifericalampeggia, € possibile inviarle il sequente SMS:

] (digitare la sola lettera | come Installazione, senza spazi)

La periferica rispondera col seguente SMS:

Messaggio Generato da: MS10

1A Ing.1:+15 chiave quadro A= Spenta, C = Accesa (positivo presente).

12 A Ing. 2: Ingr. pulsanti Esterni A=Nonin allarme, C = In allarme (massa).

13 A Ing. 3 : Uscita stato Attivatore A=Sistema Disinserito, C = Inserito (massa).
14 A Ing. 4: Pulsante di Soccorso A= non Premuto, C = Premuto (massa).

15 A Ing. 5: Ingresso progr. se Crash A =ariposo (contatto aperto), C =allarme

se Rimorchio/Portelloni A = Rimorchio sganciato, C = agganciato;
se Odometro A = Veicolo fermo, C =In marcia;
se Feedback A =lampada freccia spenta, C = lampada accesa;

16 A Ing. 6: Ingr. attivatore interno A = Sistema Disinserito,C = Inserito
17 A Ing. 7 : Ingr. pulsantiinterni A= Nonin allarme, C=In allarme
18 X Ing. 8 : X=Non utilizzato - per ampliamenti futuri.

(19/110 /111 /112 = Ingressi supplementari da interfaccia CAN interna
- opzionali - di prossima disponibilita - X = Non utilizzato):

19 X Ing. 9 : Pulsante Esclus. Sens. Movim. A =non Premuto, C = Premuto (massa).
110 X Ing. 10 : Puls. Esclusione Zona Carico A= non Premuto, C = Premuto (massa).
111 X Ing.11: NAZona Carico A=Noninallarme, C =In allarme (massa).
112 X Ing. 12 : NC Zona Carico A = Rimorchio sganciato, C = agganciato (massa).
113 A Ing. 13 : +15 chiave quadro da CAN A = Spenta, C = Accesa (positivo presente).
U1 A Uscita1: Negativo perblocco motore (impostazione standard)

A = Non presente, C = Presente.
U2 A Uscita 2 : Negativo avvisatore acustico (impostazione standard)

A=Non presente, C =Presente.
U3 A Uscita 3 : Negativo LED di segnalazione A = Spento, C =Acceso.

U4 A Uscita 4: Comando “MUX” med 30.x: A = Non presente, C = Presente.
VB:12.5V Tensione di alimentazione (batteria principale del sistema es. 12,5 Volt; in
mancanza della quale, € la tensione della batteria interna).
Pos:OK OK = Posizione attuale disponibile - con GPS acceso, quindi +15 ON,
NA =nondisponibile; non vede i satellitio +15 OFF (quadro spento).
Sat: XX Numero dei satelliti disponibili (in vista).
Gsm: X Intensita segnale telefonico (campo) - 4 = massimo livello di segnale.
GPRS: A GPRSA =Attivato, N =Non attivato.
ST:IS Stato periferica: FS = Fuori Servizio (in manutenzione), IS In Servizio.
P:CUFW Controllo C = Centrale Sicurezza, U =Utente, F=Centrale Gestione Flotte
W = Centrale Web (per connessione internet) - di prossima disponibilita.
Sai: Programmaz.ingressi: C = Attivo quando & Chiuso, A = Attivo quando € Aperto.
cccccceccecceccce
Consigliamo sempre di effettuare in proprio un pre-collaudo, verificando tutti gli ingressi
tramite il sw med col PC o I'SMS I, per poi accelerare il TELECOLLAUDO.
ATTENZIONE:
Questo messaggio puo sempre essere inviato alla periferica, da qualsiasi cellulare.
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COMANDI RISERVATI ALL'INSTALLATORE

SMS
SMS di verifica / configurazione: S
SMS di collaudo / verifica impianto: |
SMS di verifica versione HW, SW e FW periferica: \"/
Riverginazione immobilizzatore serie med 30.x: COM MUX RESET <vecchio code>

ATTENZIONE: Gli SMS seguenti possono essere impiegati solo con l'uso
“in proprio” oppure prima del collaudo della C.S.

CONFIGURAZIONE INGRESSO 5 tramite SMS:
SMS
Imposta l'ingresso per il sensore di Crash (opzionale) - (impostazione standard): I5C
Imposta I'ingresso per gestire lo sgancio Rimorchio / Portelloni (con contatti NC): 15 R

Imposta I'ingresso per collegare 'Odometro (analogico): I5S
Imposta I'ingresso come Feedback per indicatori di direzione: I5 F
Imposta I'ingresso per I'lnserimento automatico del sistema (togliendo massa): 15 1

CONFIGURAZIONE USCITA 1 tramite SMS

SMS
Imposta l'uscita per collegare un relé con contatto NC per il blocco motore
(impostazione standard): U1 NC
Imposta l'uscita per collegare un relé con contatto NA per il blocco motore: U1 NA
Imposta l'uscita come fissa per collegare una sirena elettronica (SIR 010): U1 SR
Imposta I'uscita come intermittente per collegare il clakson del veicolo: U1 CK
Imposta 'uscita come fissa per pilotare un modulo supplementare: U1 SF
Imposta l'uscita come temporizzata per pilotare la salita vetri (es.10 secondi): U1 STO0010
Imposta l'uscita per pilotare le frecce con “impulso di inizio / fine lampeggio”: U1 FI
Imposta l'uscita per pilotare le frecce con “segnale continuo”: U1 FC

Imposta 'uscita per pilotare le frecce tramite un relé esterno, a 2 canali separati: U1 FR

CONFIGURAZIONE USCITA 2 tramite SMS

Imposta l'uscita come fissa per collegare una sirena elettronica (SIR 010)

(impostazione standard): U2 SR
Imposta 'uscita come intermittente per collegare il clakson del veicolo: U2 CK
Imposta l'uscita come fissa per pilotare un modulo supplementare: U2 SF
Imposta l'uscita come temporizzata per pilotare la salita vetri (es.10 secondi): U2 ST0010
Imposta l'uscita per pilotare le frecce con “impulso di inizio / fine lampeggio”: U2 FI
Imposta I'uscita per pilotare le frecce con “segnale continuo”: U2 FC

Imposta l'uscita per pilotare le frecce tramite un relé esterno, a 2 canali separati: U2 FR
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ATTENZIONE

- La periferica viene fornita in FS - FUORI SERVIZIO, pertanto non puo inviare
allarmi se il sistema non viene “attivato” tramite telefono, PCo C.S..

- Alcune delle funzionalita riportate nel presente manuale saranno disponibili
prossimamente quali, ad esempio, i 4 ingressi supplementari dall'interfaccia CAN.

Se il sistema dispone di una SIM CARD con linea dati, comunicandoci il
numero telefonico, possiamo aggiornare automaticamente I’MS10 all’'uscita
di nuovi software migliorativi inerenti il funzionamento del sistema.

ATTIVAZIONE DEL SISTEMA “IN PROPRIO”

Dopo il completamento dell’installazione, I'inserimento della SIM-CARD e la prima verifica

coi LED VERDE, ROSSO (presenti sulla periferica) e 'SMS “I", 0il PC col sw med ed il CAV
USB / MINI USB (pag. 21), si puo verificare I'invio degli allarmi e gli altri parametri del
sistema, sia per un controllo preliminare sull’efficienza del sistema, che per meglio
preparare il collaudo conla C.S.

Per maggioriinformazioni vedere anche il MANUALE DIFUNZIONAMENTO UTENTE.

ATTIVAZIONE TRAMITE SMS o DTMF
Inviare al MEDSKY MS10 CAN 'SMS:

REG ON (digitare REG spazio ON)

Oppure, se la SIM CARD dispone di linea voce, telefonare al sistema con un telefono
cellulare e tramite il DTMF, appenain comunicazione, digitare 10

Il sistema memorizza il numero del telefono cellulare che ha inviato questo SMS o
DTMF, per comunicargli successivamente gli allarmi riscontrati dal sistema.

Attivare quindiil sistema all'invio degli allarmi mettendo “IN SERVIZIO” I'impianto.

Inviare quindi 'SMS:

COM IS (digitare COM spazio IS)

Oppure col DTMF, appena in comunicazione, digitare 21

Il sistema é ora attivo, pronto all’invio degli allarmi.
ATTENZIONE:

- lIsistemarisponde solo con SMS, inviati al numero che hainviato il comando.

- Impiegando il DTMF, & possibile effettuare in sequenza piu abilitazioni
(attendere ogni volta il segnale di conferma che il comando sia stato accettato
- verificare che il telefono in uso dialoghi correttamente tramite DTMF).
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imed] CAV MS10 R12

AUTOMOTIVE SOLUTIONS Collegamento cavo a 14 poli per
MedSky MS10 CAN / MedSky MS10.1 CAN

190863440

con rele integrato per il blocco-motore a12V -30 A

 S—

BLOCCO MOTORE
MEDSKY MS10

| —

MEDSKY MS10 CAN

|@|§|@@@@|§|_
o o |[EEEEEEE

Eam
@
[el[o]

By

(impostazione standard)
TRAMITE RELE’ 12 Vcc
30 A CON CONTATTO NC
NORMALMENTE CHIUSO

A

CAV MS10 R12

(14 POLI)

COLLEGARE GLI ALTRI

ROSSO FILI SECONDO LE
INDICAZIONI DEL
85 86 BIANCO MEDSKY MS10
30 87 USCITA NEGATIVA PRESENTE SOLO A SISTEMA
INSERITO E CHIAVE QUADRO ACCESA [+15] ON
87A
NERO ROSSO
ISOLARE
+50 i + 50 MARRONE
+50

%W%%ﬂﬁt\
OPPURE:

BLOCCO MOTORE MEDSKY MS10

A

LM cav MS10 R12

TRAMITE RELE’ 12 Vcc 50 A CON
CONTATTO NA NORMALMENTE APERTO

(14 POLI)

COLLEGARE GLI ALTRI
FILI SECONDO LE

ROSSO INDICAZIONI DEL
85 86 BIANCO MEDSKY MS10
30 87 USCITA NEGATIVA SEMPRE PRESENTE A SISTEMA
DISINSERITO E CHIAVE QUADRO ACCESA [+15] ON
87A
NERO MARRONE
ISOLARE
+ 50 ROSSO
+ 50

MOTORINO DI %
AVVIAMENTO

COMPANY
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AUTOMOTIVE SOLUTIONS Collegamento cavo a 14 poli per
MedSky MS10 CAN / MedSky MS10.1 CAN
con relé integrato per il blocco-motore a24 V - 50 A

(med]  CAV MSTOR24 |

 S—

BLOCCO MOTORE MEDSKY MS10 CAN
O, R
MEDSKY MS10 - =
(impostazione standard) *
TRAMITE RELE’ 24 Vce P cav ms10 R24
15 A CON CONTATTO NC = (14 POLI)
NORMALMENTE CHIUSO

COLLEGARE GLI ALTRI
ROSSO FILI SECONDO LE
INDICAZIONI DEL

85 86 BIANCO MEDSKY MS10
30 87 USCITA NEGATIVA PRESENTE SOLO A SISTEMA
INSERITO E CHIAVE QUADRO ACCESA [+15] ON
87A
NERO ROSSO
ISOLARE
+50 lfso MARRONE

+ 50
MOTORINO DI
AVVIAMENTO

OPPURE: A

i
BLOCCO MOTORE MEDSKY MS10 | AV SR
TRAMITE RELE’ 24 Vcc 40 A CON
CONTATTO NA'  NORMALMENTE APERTO COLLEGARE GLI ALTRI
ROSSO FILI SECONDO LE
INDICAZIONI DEL
85 86 BIANCO MEDSKY MS10
30 87 USCITA NEGATIVA SEMPRE PRESENTE A SISTEMA
DISINSERITO E CHIAVE QUADRO ACCESA [+15] ON
87A
NERO MARRONE

ISOLARE

+ 50 ROSSO

————————— + 50
MOTORINO DI
AVVIAMENTO
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antifurto satellitare e localizzazione flotte

TUTTO INCLUSO FACILE DA INSTALLARE

o Antifurto locole ¢ Interfaccio CAN integrato
0
v Antifurto satellitare » Dimensioni contenute

« Gestione Hotte » Sim card integrata [MS10.1 CAN])

PROGRAMMABILE FLESSIBILE

* Configurazione parametri da Pe via ush * Gestione in proprio tramite telefono

* Caricomento programma vettura do Pe via usb ¢ 3 livelli di servizi di sorveglionza

» Conligurazioni generali da centrole * Gestione Hotte con Software MSCCO1
* |mpostazione paramelri tramite telefono » Gestione flotte via web

AUTOMOTIVYE SOLUTIONS



GESTIONE CON
CENTRALE DI SORVEGLIANZA

+ Sorveglianza 24 h su 24
+ Geslione allarmi
« Comandi remoti

+ Servizio soggetto a canone con possibiita

di personalizzazione del livello di intervento GESTIONE TELEFONICA

+ Segnalazione allarmi via SM3

+ localizzazione in chiaro e/o con coordinate

geografiche via SMS

: + Blocco del veicolo a distanza e comandi remoti
I{ ? via SMSEDTMF

- Servizio senza canone fisso con pagamento

"Poy per use" [coslo SMS)

SICUREZZA

Controlla e proteggi costantemente il tuo veicolo atiraverso il telefono cellulare o la centrale di sorveglianza,
gestendo fino a 18 tipi di allarmi differenti come, per esempio, AVVIAMENTO, MOVIMENTO, RAPINA,
CRASH, APERTURA PORTE ecc.




GESTIONE FLOTTE

Scegli la tua modalita di gestione flotta per aumentarne
I'efficienza e ridurre i costi, grazie a:

« Visualizzazione in tempo reale su mappa della
posizione del veicolo, della velocita e della direzione
di spostamenta

» Possibilita di inviare comandi remoti

» Analisi dei percorsi e relativi storici sull'attivita dei veicoli

GESTIONE VIA WEB

+ Gestione dei veicoli 24 h su 24 da qualsiasi
PC dotato di connessione internet senza
installazione di alcun scftware

- localizzazione in tempo reale e tracciabilita
su mappa

GESTIONE TRAMITE SOFTWARE MSCCO1

- Utilizzo cartografie online _ . i .
g « Controllo dei mezzi e reportistica "real time" altraverso

+ Servizio soggetto a canone I'intuitivo software MedSky Control Centre

« Architettura Client-Server
- Comunicazione bidirezionale ramite GSM Dati/SMS,/GPRS

« Messun canone I’_fl’_}lpl'_!' III’.’ICF_]LI-ISkJ dE”l'_'l |iEEﬁZ!’J




PRINCIPALI CARATTERISTICHE TECNICHE

W Aftivazione del sistema tramite il telecomando originale del veicolo
[Drispanibilitt di: raspandar, chiovi alatranicha, anfifurio astarna, elefonam, aie. |

B Interfaccia “CAN" integrata. Rileva: telecomando originale, porfe, awiamento, velocitd framile CAN o sislemi fradizionali
B Modulo telefonico integrato

B Memoria interna percorsi effettuati/sensoristica con16.000 punti

M 7 ingressi digitali, espandibili @ 12. Ingresso programmabile con 5 funzionamenti preimpostati, fra cui: Crash, Rimorchio
B 4 uscite, 2 delle quali programmabili

B Pilotaggio Blocco-motore ed immabilizzateri MED 30.1/MED 30.2 diretto e da remote

B Blocco permanente del veicolo (deve ricevere |'autorizzazione telefonica per |'avviamento)

CONTENUTO DELLA CONFEZIONE

— _

ME10: AMT M53: AMT ME10:
PERIFERICA AMTERMA TELEFOIMIC A AMTEMMA GFS
-

1
"8

@

CAY M310 / M510 CAN: CAy 1001: CHD 400 & PCH 403
CAYO A 14/6 POU CAVO LED PRESA CHIAVE COM 1 CHIAVE

SR 010; MED 30.1; MED 30.2: ANT M35:
SIRERL, UNIVERSALE 12 VNI IMAMDBILLE Z B TCRE WAMBILY ZATORE PER INTERN) SERBATCND NI ANTEMA, TELEFORICA, SEMTA, A0

=

(CAl ISR, i ISR SEM OF 701 CAY MS10 R12: RELF 17 VORT PER BLOCCO MOTORE
CAVD LIS PER PROGRAMMAZIONE DA PC SEMSORE DI CRASH CAY ME10 R24: RELE 24 WOIT PER BLOCCO MOTORE

Per maggiori dettagli consulta le schede prodotto disponibili sul nostro sito web. www.medautomotive.com
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AUTOMOTIVE SOLUTIONS
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